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O FISH 4500 é ajustado para unidades padronizadas em pés, °F (Fahrenheit), galdes
americanos e nos. Para alterar as unidades, consulte a sec¢éo 3-6 Configurar > Unidades.

Importante

E responsabilidade tnica do proprietario a instalacéo e utilizacéo do instrumento e transdutores
de um modo que néo cause acidentes, ferimentos pessoais ou danos a propriedade. O utilizador
deste produto é responsavel Gnico pela salvaguarda de praticas nauticas seguras.

A NAVMAN NZ LIMITED REJEITA QUALQUER RESPONSABILIDADE POR TODAS E
QUAISQUER UTILIZACOES DESTE PRODUTO DE FORMA A CAUSAREM ACIDENTES,
DANOS OU VIOLAGAQ DA LEI.

Linguadirectiva: Esta declaragdo, quaisquer manuais de instrucéo, guias de utilizagdo e outras
informagdes relacionadas com o produto (Documentacéo) podem ter sido traduzidos de, ou para
uma outra lingua (Tradugao). Na eventualidade de um qualquer conflito de qualquer Tradugéo da
Documentagao, a versao na lingua inglesa sera a verséo oficial da Documentagéo.

Computador de combustivel: O consumo de combustivel pode ser drasticamente alterado
consoante a carga da embarcacéo e as condi¢des maritimas. O computador de combustivel ndo
devera ser a Unica fonte de informacéo relativa a quantidade de combustivel disponivel a bordo
e a informacéo electrénica devera ser complementada com verificagdes visuais ou outras do
volume de combustivel. Isto é necessario devido a possibilidade de erros por parte do utilizador
tais como o esquecimento de actualizar o combustivel usado depois do depésito ter sido enchido,
por o motor em andamento com o computador de combustivel desligado ou outras ac¢oes
realizadas pelo utilizador que possam fazer com que as leituras do dispositivo sejam incorrectas.
Certifique-se sempre de que é transportado a bordo um volume de combustivel adequado para a
viagem a ser feita mais uma reserva no caso de algo de anormal ocorrer.

Este manual representa o FISH 4500 no momento de publicacdo. A Navman NZ Limited reserva
o direito de alterag6es a especificacbes sem aviso prévio.

Copyright © 2003 Navman NZ Limited, Nova Zelandia. Direitos Reservados. ANAVMAN é uma
marca registada da Navman NZ Limited.
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1 Introducdo

Parabéns por escolher um kit localizador de
cardumes NAVMAN. Para obter o maximo de
beneficios, leia este manual cuidadosamente
antes da instalagéo e uso.

Este manual descreve como instalar e ajustar o
FISH 4500 e o transdutor do painel de popa
associado de dupla frequéncia. (Se for utilizado um
transdutor com furo no casco, consulte as instrucoes
de instalagdo que acompanham o transdutor).

1-1 Beneficios do FISH 4500

O FISH 4500 é um localizador de cardume de
dupla frequéncia e alta qualidade, fornecido com
um transdutor. Ele utiliza a tecnologia TFT
(transistor de filme fino) que fornece um visor de
cores para facilitar a visualizagéo a luz do dia e
que pode ser obscurecido para pescaria a noite.
A opgdo de montagem em suporte também
permite a inclinagéo e giro do localizador de
cardume para se obter a melhor visualizag&o.
As cores no visor do sonar sdo ajustaveis, com
opgao de escolha de quatro paletas de 16 cores
e uma paleta de 8 cores. As cores representam
diferentes poténcias de sinal, facilitando a
interpretacdo do visor do sonar.
A capacidade de dupla frequéncia permite que
o FISH 4500 funcione e exiba:
« Em alta frequéncia - 200 kHz.
* Em baixa frequéncia - 50 kHz.
« Em ambas as frequéncias, com imagens
dispostas lado alado, em uma exibicao dividida.
* As duas frequéncias combinadas em uma
Unica exibic&o.
Essa capacidade, combinada com uma saida
variavel de poténcia de até 600 W RMS,
assegura que o FISH 4500 funcione
efectivamente em aguas rasas ou profundas.
O FISH 4500 pode detectar o fundo até uma
profundidade de 1000 metros, dependendo da
limpidez da &gua, da frequéncia de ultra-som
escolhida e do tipo de transdutor utilizado.
O localizador de cardumes NAVMAN pode ser
utilizado para encontrar peixes, examinar as
caracteristicas do fundo do mar, como recifes
ou destrogos e ajudar a reconhecer os locais
de pesca preferidos do perfil do leito do mar.
O localizador de cardumes NAVMAN pode auxiliar
na navegacgao pois fornece informagdes de
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Este manual também explica como operar o FISH
4500 de maneira efectiva e fornece sugestdes
de solugdo de problemas e desempenho.

Importante

E vital para o desempenho do localizador
de cardume que o transdutor seja instalado
no melhor local. Siga cuidadosamente as
instrugdes de instalacéo.

profundidade, e ajudar a identificar os contornos
do fundo do mar marcados em cartas. O FISH 4500
€é particularmente apropriado para trabalhar com o
TRACKER 5500 — o tracador de cartas GPS com
visor a cores da NAVMAN, com cobertura mundial.
Os dois instrumentos podem ser conectados entre
si, com a utilizagdo de padrdes NavBus ou NMEA,
permitindo assim o compartilhamento de dados.
OBSERVACAO IMPORTANTE QUANTO A
UTILIZAGAO. Ainda que o localizador de cardume
possa ser utilizado como auxilio a navegagao, a
precisdo pode ser limitada devido a muitos
factores, incluindo a localizag&o do transdutor. E
responsabilidade do utilizador assegurar que o
localizador de cardumes NAVMAN seja instalado
e utilizado de maneira correcta.

Com o kit adicional de combustivel, o FISH 4500
também se transforma em um computador de
combustivel sofisticado e de facil utilizagéo.
Todos os localizadores de cardume da série
NAVMAN 4000 utilizam a nova tecnologia SBN
de nossa propriedade para processamento de
sinais de sonar, destinada a refinar o
Melhoramento de sinal, Reconhecimento de
fundo e Rejeicédo de ruido.

A tecnologia SBN utiliza algoritmos de filtro
digital adaptavel para melhorar todos os sinais
que retornam. Ao mesmo tempo, a tecnologia
SBN utiliza controle activo de ruido para rejeitar
interferéncias, que frequentemente podem ser
confundidas erroneamente pelos localizadores
de cardume como retornos reais.

Utilizando a tecnologia SBN, o localizador de
cardumes NAVMAN analisa os reflexos de cada
pulso, filtra falsos sinais de retorno e exibe o que
existe na agua sob o barco. Consulte a secgéo 4-1,
Interpretag&o do visor, para obter mais informagdes.
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1-2 Como o FISH 4500 funciona

O FISH 4500 possui duas partes:

- 0 transdutor, fixado ao casco
O transdutor gera um pulso ultra-sénico (som
que esta acima da faixa de audi¢éo do ouvido
humano), que viaja para baixo a uma velocidade
de cerca de 4800 pés/s (1.463 m/s), espalhando-
se em um perfil de cone.
Quando o pulso atinge um objecto, como um
peixe ou o fundo, ele é parcialmente reflectido
de volta, subindo até o barco como um eco. A
profundidade do objecto ou o fundo é calculada
pelo FISH 4500, medindo-se o tempo decorrido
entre o envio do pulso e a recepgdo do eco.
Assim que um eco retorna, é enviado o0 proximo
eco.

O FISH 4500 converte cada eco em um sinal
electrénico, exibido como uma linha vertical de
pixels. O eco mais recente aparece na extrema
direita do visor e 0s ecos mais antigos séo rolados
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para a esquerda e, finaimente, desaparecendo do
visor.

A velocidade de rolagem depende da
profundidade da &gua e do ajuste da velocidade
de rolagem. Consulte a secgao 3-2, Configurar
> Sonar e a seccao 4-1 Interpretagdo do visor,
para obter mais informagdes.

Aaparéncia do eco exibido e afectada por:

« ajustes do localizador de cardumes
(frequéncia seleccionada, ajustes de faixa
e ganho)

- ecos (diferentes tipos de peixes, diferentes
tipos de fundos, destrogos e algas
marinhas)

« ruido (limpidez da &gua e bolhas).

Consulte a secgao 4-1, Interpretacéo do visor,

para obter mais informagdes.

FISH 4500 Manual de Instalagdo e Operacdes



2 Operacao basica

Nomes deteclas

ESC

DISP
<i>

MENU

ENT

AUTO

501200 50/200

o,

O]

Operacédo das teclas
O localizador de cardumes é operado por meio
de menus.

Para seleccionar um item de menu:

1. PrimaAouV, paramover o realce para o item.

2. Prima ENT para seleccionar o item.

To change a number, word or setting:

1. Use as teclas de cursor, <: AV, >, para
realgar o nimero, palavra ou ajuste e
efectue as alteracoes.

2. Prima ENT para confirmar; ESC para
cancelar.

Ligar aenergia/Ligac&o automatica
Prima®, para activar o localizador de cardumes.

Se o localizador de cardumes estiver conectado
aligacdo automatica, ele sera automaticamente
activado sempre que se ligar a ignicéo. Isso
assegura que as fungdes do contador de horas
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Se néo for exibido um menu, va até o visor do sonar.
Se for exibido um menu, cancele quaisquer
alteracgdes e volte para 0 menu anterior.

Mostra 0 menu Exibir.

As teclas de cursor movem o realce de seleccéo e
alteram ajustes.

Prima para mostrar o Menu Op¢des em um visor;
prima novamente para mostrar o menu Configurar.
Confirma as alterag6es ou, em um visor de sonar,
mostre os controles de ganho.

Aumenta a faixa.

Reduz a faixa.

Selecciona o modo manual, de cruzeiro ou pescaria.

Muda a frequéncia entre 50 kHz e 200 kHz.

Activa e Desactiva; mostra os controles do Visor.

do motor e de combustivel estdo activadas.
Aparece brevemente a exibicdo de um titulo.
Isso é automaticamente seguido pelo Menu de
instalagdo, somente na primeira vez que o
localizador de cardumes é activado. Use este
menu para especificar o idioma (consulte a
sec¢do 3-1 Configurar > Sistema) e as unidades
(consulte a secg¢do 3-6 Configurar > Unidades).
Todas as demais vezes, a exibi¢do do titulo é
seguida pela exibigao do que foi utilizado mais
recentemente.

Se o transdutor n&o estiver conectado, aparecera
amensagem: N&o ha t ransdut or conect ado.
Entrar no nodo de si mul agdo? Prima<ou
> para alternar entre Sim e N&o. (Se o transdutor
n&o foi desconectado intencionalmente, desactive
0 localizador de cardumes e consulte a sec¢ao
sobre Solug&o de problemas no Apéndice B).
Prima ENT para confirmar a selecgéo e a
sequéncia inicial continuara.
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Desligamento

Para desligar o localizador de cardumes
mantenha preso @ Aparecera um quadro de
contagem regressiva. Continue a manter o botéo
@ preso por 3 segundos ate o localizador de
cardumes ser desligado.

Nota: Se a unidade possuir conexao para
Ligacdo automaética (secgdo 6-5 Opgles de
fiacdo) o localizador de cardumes somente
podera ser desligado quando a chave de
ignicdo for desligada.

Modo de simulac&o

palavra Simular pisca na
parte inferior do visor. O
[ativ | localizador de cardumes
gera dados de forma que
todos os principais visores
parecem estar a funcionar.

Use Conf i gur ar >Si mul ar, conforme descrito
abaixo:

Sistema b Um simulador interno
Eonar || || permite que os Utilizadores
Comustinel) aprendam como operar o
Registos b | lizad d d
Alsrmes , ocalizador de cardumes
Unid » forad'agua.

Comunicago » No modo de simulaggo, a
Calibrar b

Simulador

1. Prima MENU até o menu Conf i gur ar
ser exibido.

2. Realcar Si mul ar.

3. Seleccionehou f, conforme necessario
e prima ENT.

Ajuste deiluminagdo traseira

O visor e as teclas sao iluminados ao fundo,
com a escolha de 16 niveis de brilho. Para
alterar o nivel de iluminacéo de fundo:

1. Prima @ brevemente para exibir os
controles.

2. Prima< para obscurecer ou > para clarear.
3. Prima ENT para confirmar.

Prima @ duas vezes para ajustar a iluminagdo
de fundo para o maximo.
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Modos Manual, Pescaria e
Cruzeiro

Prima AUTO para seleccionar um dos trés
modos de operagao seguintes:

« Modo de Cruzeiro. Use este modo quando
estiver em movimento. O FISH 4500 exibe
principalmente a profundidade da &4gua e
ajusta automaticamente Alcance e Ganho
para exibir o tragado do fundo. A
profundidade é exibida em digitos grandes.

« Modo de Pescaria. Use este modo quando
estiver a pescar. O FISH 4500 exibe
principalmente peixes, o tragado do fundo,
destrogos, rochas e todos os detalhes que
ajudam a encontrar peixes. Ganho e
Alcance séo optimizados automaticamente,
aumentando a sensibilidade e a capacidade
de encontrar peixes.

« Modo manual. Use este modo para
efectuar a sintonizagao fina da capacidade
de localizar peixes do FISH 4500.
Frequentemente, os melhores resultados
sao obtidos no modo manual, mas, sao
necessarios pratica e experiéncia para
obter os ajustes dptimos para condigdes
diferentes. Ganho, limiar de ganho,
tamanho de pulso e poténcia de pulso
podem ser ajustados. O modo manual
armazena os ajustes mais recentes, de
forma a ndo precisar ser reajustado
sempre que for seleccionado o0 modo
manual.

FISH 4500 Manual de Instalagdo e Operacdes



3 Configurando o FISH 4500

Prima MENU uma vez ou mais, para mostrar o
menu Configurar e, em seguida, seleccione uma
opc¢ao em particular, usando as teclas de cursor.
(A Seccao 2 Operagéo basica, descreve como
utilizar as teclas em mais detalhes).

O menu e as opgdes de Configurar

Sistema—consulteasecgéo 3-1

O menu e as opgdes de Configurar sao
sumariados abaixo. Onde aplicavel, séo
mostrados os ajustes de fabrica.

Cada op¢éao do menu Configurar é explicada nas
seccdes seguintes.

Sonar — consulte a secgéo 3-2

Luz ecran

Accionar apito Ativ
Deslig. automatico Des.
Estilo 30

Desactivada de fabrica

Ml Lingua

Veloc. deslocamento Rapida

Sonar yo—
Combustivel »

Registos 3

Alarmes 3 —
Unid »
Comunicagdo »

Calibrar 3

Simulador Des.

Combustivel —consulte asecgéo 3-3

Combustivel

Hum motores 0

Simbolos de peixe  Des.
Filtro de peixe Pequeno
Tamanho do digito  Médio
Linha profundidade  Ativ
Barra de cores Ativ
Barra de zoom Ativ
Paleta Branco
Filtro interferéncia  Des.
Tamanho do pulso  Automat.
Poténcia do pulso Automnat.

Registos —consulte a secc¢éo 3-4

Reajuste horas motor

Alarmes —consulte asec¢éo 3-5

Demasiado baixo Des.
Peixe Des.
Temperatura Des.

Taxa de temperatura Des.
Bateria fraca Des.
Hivel baixo Des.

Dist. viagem 0.00 nm
Dist. total 0.00 nm
Horas de motor 0 hrs

Unidades —consulte a sec¢éo 3-6

Distancia [

Yelocidade kn

Profundidad peé
Combustivel Gal EUA

Comms —consulte asecgéo 3-7
Saida HMEA

Dados HMEA »
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Temperatura “F
Verd

Yento

Calibrar —consulte aseccéo 3-8
Filtro de velocidade Des.
Temperatura
Filtro temperatura 5

Simular — consulte secgdo 2 Deslocamento quilha 0.0 pé

peragdes NAVMAN
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3-1 Configurar > Sistema

Prima MENU uma ou mais vezes até exibir o
menu Conf i gur ar e, em seguida, seleccione
Si st enma:

Lingua

Luz ecran

Accionar apito Ativ
Deslig. automatico Des.
Estilo 3D

Desactivada de fabrica

Idioma

Seleccione o idioma para os visores. As opgdes
sdo: Inglés, italiano, francés, alemé&o, espanhol,
holandés, sueco, portugués, finlandés e grego.
Caso ndo possas ler o idioma atual, a
configura¢do de idioma é encontrada na parte
superior do menu de sistema.

lluminagao de fundo

E exibido o controle de iluminagao de fundo. O
ajuste de barra representa o nivel actual da
iluminacédo de fundo.

3-2 Configurar > Sonar

Prima MENU uma ou mais vezes até exibir o menu
Configurar e, em seguida, seleccione Sonar:
[ Sonar |
veloc. deslocamento Rapida
Simbolos de peixe  Des.
Filtro de peixe Pequeno
Tamanho do digite  Médio
Linha profundidade  Ativ

Barra de cores Ativ
Barra de zoom Ativ
Paleta Branco
Filtro interferéncia  Des.
Tamanho do pulso  Automat.
Poténcia do pulso Automat.

Frequéncia

E possivel escolher: 200 kHz, 50 kHz e M st o.
Para obter informagdes acerca de como seleccionar
uma frequéncia apropriada para as condi¢des da
agua, consulte a secgao 4-2 Localizador de cardume
de frequéncia simples ou dupla.
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Accionar apito

Quando premido, activa ou desactiva o apito.
Desligamento automéatico

Seleccione On para desligar automaticamente
o localizador de cardumes sempre que a ignigao
do barco for desligada. Isso se aplica somente
se a unidade de exibicdo estiver conectada a
Ligacdo automética. Consulte a secgdo 6-5
Opgoes de fiacéo.

Estilo

Use este modo para escolher a aparéncia da
interface do FISH 4500. Seleccione d assi ca
para que a interface do localizador de cardumes
use 0 mesmo estilo que um TRACKER 5500.
Caso contrario, seleccione 3D para escolher
uma fonte proporcional distinta.

Restaurar padréo de fabrica

Esta opgdo faz com que todos os ajustes do
localizador de cardumes (excepto o idioma)
sejam restaurados para o padrdo de fabrica,
mostrado na seccéo 3 Configurar o FISH 4500.

Um quadro de aviso pergunta: Tens cert eza?
Seleccione Si me prima ENT para confirmar.

Velocidade de deslocamento

Use esta opcéo para ajustar a velocidade de
deslocamento no visor. E possivel escolher:
Muii t o r api do, Rapi do, Médi o, Lent o e Pausa.
A profundidade da agua também afecta a
velocidade da exibicéo.

Velocidades de deslocamento maiores,
combinadas com menor velocidade do barco
(tipicamente, entre 2 e 6 NGs) mostram 0s peixes
com mais detalhes. Velocidades de deslocamento
médi as oul ent as resultam em informacdes de
sonar exibidas durante um maior periodo de
tempo, mas com menos detalhes.

Simbolos de peixe

Esses simbolos aparecem somente em visores

de sonar. Os simbolos de peixe podem ser

mostrados de trés maneiras:

« Como um simbolo de peixe (On).

« Como um simbolo de peixe mais a
profundidade (On+pr of undi dade). Alémdo
simbolo de peixe é mostrada a profundidade.

« Desligado (O f) de forma que o eco ndo é
convertido em simbolo de peixe, mas
exibido directamente.

FISH 4500 Manual de Instalagdo e Operacdes



Filtro de peixe

Use esta opgdo para seleccionar o tamanho
minimo do simbolo de peixe a ser exibido. E
possivel escolher: Pequeno, nédi o e gr ande.

Tamanho do digito

Use esta opcéo para remover ou modificar o
tamanho do visor de profundidade que o sonar
exibe. E possivel escolher: Pequeno, nédi o e
grande.

Linha profundidade

E uma linha horizontal que pode ser movida para
cima ou para baixo, utilizando as teclas de cursor
Aou V. Alinha de profundidade pode ser utilizada
para descobrir a profundidade de um peixe ou
outro objecto mostrado. Quando no Visor de zoom
do sonar, a linha de profundidade marca o centro
da &rea ampliada.

Ela pode ser activada ou desactivada. Se estiver
activada, ela aparecera em todos os visores de
sonar.

Barradecores

Esta op¢éo mostra a gama de cores utilizadas
para a paleta de cores seleccionada.

Ela pode ser activada ou desactivada. Se
activada, ela sera exibida na parte inferior
esquerda de todos os visores de sonar.

Barrade zoom

Mostra a faixa vertical que é ampliada na se¢éo
de zoom. Pode ser ligada ou desligada. Se
estiver ligada, aparece como um barra de
rolagem vertical exibida no lado direito de todos
0s visores de sonar.
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Paleta

Use esta opg¢ao para seleccionar uma paleta de
cores. Cada cor dentro da paleta representa uma
diferente poténcia de eco, conforme mostrado
nos visores de sonar.

E possivel escolher dentre quatro paletas de cores:
Pret 0,azul ,branco,bril hantee8 cores.
Os quatro primeiros mostram mais detalhes,
enquanto que a paleta de 8 cor es mostra maior
distingdo de poténcia de sinal entre as cores
adjacentes. Na paleta de 16 cores, cada cor cobre
uma faixa de sinalde 1,5dB. Napaletade 8 cor es,
cada cor cobre uma faixa de sinal de 3 dB.

Filtro de interferéncia

Esta opcéo filtra o sinal de eco para reduzir
interferéncias de alto nivel e cheia de picos.
Ela pode ser On ou Of f .

Tamanho do pulso

Esta op¢éo pode ser utilizada para especificar
o tamanho do pulso ultra-sénico transmitido.
Um pulso curto melhora os detalhes da exibicao,
mas contem menos energia e, dessa forma, nédo
penetra tdo profundamente na &gua quanto um
pulso mais longo.

E possivel escolher entre Aut o, Cur t 0, Médi o
ou Longo. Recomenda-se o ajuste Aut 0.

Poténciado pulso

Esta opgéo pode ser utilizada para especificar a
saida de poténcia do pulso ultra-sénico transmitido.
Baixa saida de poténcia conserva a bateria e produz
uma exibi¢ao clara em aguas rasas.

E possivel escolher entre Aut o, Bai xo, Medi o
ou Al t 0. Recomenda-se 0 ajuste Aut 0.
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3-3 Configurar > Combustivel

Estes recursos somente poderao ser utilizados
guando houver instalado o kit de combustivel

para um ou Combustivel
dois motores. -

Prima MENU
uma ou mais
vezes até exibir
o menu
Confi gurar
e, em seguida,
seleccione
Conbust i vel :

Aviso -

Os kits de combustivel NAVMAN sé&o
apropriados somente para motores a gasolina.
O consumo de combustivel pode se alterar
drasticamente, dependendo da carga do barco
e das condi¢bes do mar. Transporte sempre
a quantidade necesséaria para o percurso,
mais uma reserva.

Hum motores 0

Recomenda-se que a capacidade de
combustivel tanque seja medida efectuando-
se a drenagem do tanque e, em seguida,
enchendo-o ate sua capacidade maxima. Apds
0 enchimento, anote o valor exibido pelo medidor
da bomba de combustivel.

Nota: Tome cuidado com bolsas de ar,

especialmente em tanques localizados abaixo

do piso.

Tanque cheio

Seleccione aopgdo Tanque chei o acadavez

que encher o(s) tanque(s) de combustivel.

Quando perguntado Tens Certeza?,

seleccione Si m Caso contrario, a leitura Visor

de combustivel (consulte sec¢do 5-6 Visor de

combustivel) e o Alarme de combustivel baixo

(consulte a secgé@o 3-5 Configurar > Alarmes)

néo faréo sentido.

Configurar remanescente

Antes de efectuar um abastecimento parcial do

tanque, ou apés remover manualmente o

combustivel do tanque, (por exemplo, por meio

de um siféo):

1. Anote aleitura Remanescent e no visor
Combustivel.

2. Anote o quanto de combustivel foi
acrescentado ou removido.

3. Calcule o quanto de combustivel ha no
tanque no momento.

4. Seleccione Ajustar r emanescent e e
actualize a leitura.
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E essencial fazer isso sempre que é
acrescentado ou removido combustivel. Caso
contrério, a leitura do Visor de combustivel
(consulte secgéo 5-6 Visor de combustivel) e o
Alarme de combustivel baixo (consulte a sec¢ao
3-5 Configurar > Alarmes) néo fara sentido.

Apagar Utilizado

Seleccione a op¢gdo Apagar utilizado para
ajustar U i | i zado (a quantidade de combustivel
utilizada) para zero. Faga isso parainiciar amedi¢ao
da quantidade de combustivel utilizada ao longo
de certo periodo de tempo ou certa distancia.

Quando lhe for perguntado ‘Tens certeza?’,
seleccione Si m

Tamanho do tanque
Informe a capacidade do tanque cheio.

Numero de motores

Ajuste o nimero de motores para 0, 1 ou 2. Se
for seleccionada a opcéo 0, os recursos de
combustivel serdo desactivados.

Calibrar

Consulte a sec¢éo 3-8 Configurar > Calibrar, para
obter mais informagdes acerca de como calibrar
transdutores de combustivel.

Filtro de fluxo

A maioria dos motores ndo puxa combustivel
do tanque a uma taxa fixa. Para mostrar uma
leitura estavel de fluxo de combustivel, o
localizador de cardumes calcula os valores do
fluxo, obtendo diversas medicdes e fazendo a
média entre elas. Utilize Fluxo de combustivel
para ajustar o periodo de tempo durante o qual
seré extraida a média do fluxo de combustivel.
Para instalacdes com dois motores, o fluxo de
combustivel para cada motor deve ser ajustado
separadamente.

O fluxo de combustivel pode ser ajustado para
valores entre 0 e 30 segundos. Utilize o menor
valor que permita um fluxo estavel. Normalmente,
um valor entre 5 e 10 segundos fornecera um
resultado satisfatdrio para motores a dois tempos
com carburador. Motores com injeccéo ou a
quatro tempos podem precisar de um valor maior.
Este ajuste afecta as leituras de Fluxo de
Combustivel e Economia de combustivel no
visor Combustivel (consulte a secgao 5-6 Visor
de combustivel), mas ndo afecta a leitura
Combustivel utilizado.
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3-4 Configurar > Registos

Prima MENU
uma ou mais
vezes até
exibir o menu
Configurar e,

Reinic. dist. total
Reajuste horas motor

Dist. viagem 0.00 nm em Segyida,
Dist. total s.00nm | Seleccione
Horas de motor 0hrs Registos:

Os valores
podem ser modificados, independentemente um
do outro. Esses valores de registo séo salvos
guando a unidade é desactivada.

3-5 Configurar > Alarmes

Prima MENU uma ou mais vezes até exibir o menu
Configurar e, em seguida, seleccione Al ar nes:

Dem: do alto

Demasiado baixo Des.
Peixe Des.
Temperatura Des.
Taxa de temperatura Des.
Bateria fraca Des.
Hivel baixo Des.

Os Ajustes de disparo podem ser definidos de
forma a adaptar o barco as preferéncias
individuais, conforme mostrado abaixo:

Simbolo | Nome do|Ciclo A condigdo de alarme
alarme |do apito | é satisfeita quando:

. Muito 1sseg |aprofundidade é
‘ raso menor que o valor de
disparo do alarme
ml | Muito 12seg |aprofundidade é maior que
I | profundo o valor de disparo do alarme
e | Peixe lapito |0 eco parece-se com
"l curto o perfil de um peixe
H Temp. [t2seg |atemperaturaéigual ao
valor de disparo do alarme
Taxade |Y2seg |ataxade mudancade
cﬂ temp. temperatura € igual ao
valor de disparo do alarme
_+ Bateria |Y2seg |avoltagem dabateria
= fraca é menor que o valor de
disparo do alarme
Pouco |%2seg o combustivel
EI com- remanescente é igual
bustivel ao valor de disparo do
alarme
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Restaurar dist. viagem
Esta op¢ao restaura a distancia da viagem para
zZero.

Reinic. dist. total
Esta opcéo restaura a distancia total para zero.

Reajuste de horas do motor

Utilize esta opgdo para restaurar as horas de
motor para zero. Esta opgao pode ser Util apos
se efectuar manutengdo em um motor ou para
contabilizar o tempo de funcionamento do motor
entre intervalos de manutencéo.

Os alarmes podem ser ajustados (activados) para
detectar automaticamente certas condicdes, como
Aguas muito rasas. Os alarmes que esto activados
sdo mostrados como icones pretos no quadro
Status de alarme no visor do sonar.

Quando um alarme activado é disparado, o apito
soa, uma mensagem de alarme é exibida e o
icone de status de alarme é mostrado em
vermelho.

Prima ENT ou ESC para validar o alarme, parar
0 apito e fechar a janela de alarme. Esta acgao
ndo desactiva o alarme.

Os alarmes séo
automaticamente.

Os alarmes Muito raso e Bateria fraca seréo
automaticamente reactivados quando o valor se
afastar do valor de ajuste de disparo do alarme.

O Alarme de temperatura sera reactivado
automaticamente quando a diferenca de
temperatura for maior que 0,45°F (0,25°C) acima
ou abaixo do ajuste de disparo do alarme.

A Taxa de alarme de temperatura e
automaticamente reactivadas quando a taxa de
mudanca de temperatura cai abaixo do ajuste
de disparo em mais 0,2°F (0,1°C) por minuto.

Sinal luminoso e/ou Apito externo

Se for necessario um indicador de alarme
secundario, podera ser instalado um sinal
luminoso e/ou alarme externo. Eles podem ser
posicionados em qualquer lugar apropriado no
barco. Consulte a sec¢éo 6-5 Opcgoes de fiacéo.

reactivados
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3-6 Configurar > Unidades

Prima MENU uma ou mais vezes até exibir o menu
Configurar e, em
seguida, seleccione
Uni dades:

As unidades padrao
sdo mostradas
neste exemplo.
Distancia
Seleccionar entre:

« nm (milhas nauticas)
» mi (milhas)

« km (quilémetros)

Distincia [
Velocidade kn
Profundidad pé
Combustivel Gal EUA

Temperatura F
VYento Verd

3-7 Configurar > Comms

Utilize este recurso quando o FISH 4500 estiver
conectado a outros instrumentos NAVMAN por

meio de instrumentos —

NavBus ou qualquer =
outro  instrumento kAL

compativel com o padréo
NMEA.

Prima MENU uma ou mais vezes até exibir o menu
Confi gurar e,emseguida, seleccione Conms:

NMEA

Geralmente, utiliza-se o NMEA com instrumentos
de terceiros. Seleccione On para transmitir
sentengas NMEA (consulte o Apéndice A —
Especificag6es). Caso contrario, seleccione Off.
Dados NMEA

Utilize esta opgéo para especificar as sentengas
NMEA que serdo transmitidas (consulte o
Apéndice A — EspecificacBes e a seccédo 5-7

Dados HMEA »

3-8 Configurar > Calibrar

Prima MENU

. Calibrar

uma ou r,nalsb_ Velocidade
vezes ate exiir Fittro de velocidade Des.
omenu Temperatura
Confi gurar .

X Filtro temperatura 5
e em seguida,
seleccione i .
Galibrar: Deslocamento quilha 0.0 pé

As opg¢des de combustivel poder&o ser calibradas
somente quando o kit opcional para um ou dois
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Velocidade

Seleccionar entre:

« kn (nés)

- mph (milhas por horas)

« kph (quilémetros por hora)
Profundidade Temperatura
Seleccionar entre:  Seleccione um destes:
- ft (pés) « °F (Fahrenheit)
- m (metros) « °C (Celsius)

- fa (bragas)

Combustivel

Seleccionar entre:

« Litros

« USGal (galdes americanos)

« ImpGal (Galdes imperiais)

Exibicéo de dados, para obter mais informacées
sobre como exibir dados NMEA).

NavBus

NavBus é o método preferido para conexéo do
FISH 4500 a outros instrumentos NAVMAN.
Seleccione On se os instrumentos estiverem
conectados e utilizarem o NavBus. Caso
contréario, seleccione O f .

Grupo NavBus

Utilize esta opgdo quando um grupo de
instrumentos NAVMAN estiver conectado em
conjunto utilizando o padrdo NavBus, para
especificar um grupo de instrumentos para
iluminagdo de fundo, se necessario. Em
seguida, se a iluminagao de fundo for ajustada
em um instrumento do grupo, 0s outros
instrumentos irdo mudar automaticamente.
Caso contrario, seleccione 0.

motores estiver instalado para motores a gasolina.

Velocidade

Pode ser necessaria calibragem devido ao fato
de diferentes formas de casco terem diferentes
caracteristicas de fluxo.

Obtenha uma medicéo precisa da velocidade do
barco a partir do receptor GPS ou acompanhando
0 percurso de outro barco a uma velocidade
conhecida ou efectuando uma corrida
cronometrada em uma distancia conhecida.
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Nota: para calibragem precisa:

» Avelocidade de um receptor GPS deve ser
maior que 5 nés.

A velocidade de outro transdutor de roda de
pa deve estar entre 5 e 20 nés.

Melhores resultados sé@o obtidos em
condicdes calmas, em que haja corrente
minima (melhor na maré alta ou baixa).
Utilize as teclas de cursor para exibir a caixa de
leitura de velocidade e, em seguida, aumente
ou reduza o valor da leitura para coincidir com
o valor independente.

Temperatura

Os ajustes de fabrica devem ser suficientemente
precisos para a utilizagdo normal. Entretanto,
para calibrar a leitura de temperatura, primeiro
mec¢a a temperatura da agua com um
termémetro preciso.

Utilize as teclas de cursor para exibir a caixa de
leitura de temperatura e, em seguida, aumente
ou reduza o valor da leitura para coincidir com
a temperatura medida. A temperatura pode ser
ajustada entre 32° a 99,9°F (0° a 37,7°C) com
resolucéo de 0,1° unidade de grau.

Para mudar as unidades entre °F (Fahrenheit)
e °C (Celsius), consulte secgdo 3-6 Configurar
> Unidades.
Combustivel
A calibragem da utilizagdo de combustivel pode
melhorar a precisdo das medi¢des de combustivel.
Em instalacbes com dois motores, é
necessario a calibragem de cada transdutor.
Isso pode ser efectuado ao mesmo tempo com
dois tanques portateis ou em duas vezes
utilizando um tanque portatil.
A calibragem de transdutores de combustivel
exige uma medigdo precisa de consumo de
combustivel. Faz-se melhor com um pequeno
tanque portatil. Devem ser utilizados pelo menos
4 galdes (15 litros) de combustivel para garantir
uma calibragem precisa.
Em geral, é muito dificil encher tanques localizados
abaixo do piso no mesmo nivel duas vezes, devido
a bolsas de ar, de forma que quanto mais
combustivel utilizado mais precisa é a calibragem.
Para calibrar transdutores de combustivel,
execute as seguintes etapas:
1. Registre o nivel de combustivel no(s)
tanque(s).
2. Conecte o(s) tanque(s) portatil(eis) ao
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motor por meio de transdutores de
combustivel.

Faca o motor funcionar & velocidade
normal de cruzeiro que pelo menos 4
galbes (15 litros) de combustivel tenham
sido utilizados por motor.

4. Confira a quantidade real de combustivel
utilizado, enchendo novamente o(s)
tanque(s) portateis até o nivel original e
anote a(s) leitura(s) no medidor da bomba
de combustivel.

5. Seleccione a opgdo Combustivel Utilize as
teclados de cursor para modificar a leitura
de cada motor, de modo a coincidir com a
medig¢do da bomba de combustivel.

6. Prima ENT quando a leitura estiver correcta.

Nota: Se as opg¢bes de calibragem de

combustivel parecerem fornecer leituras erradas

apos algum tempo, primeiro examine se o sensor
de combustivel foi instalado de maneira correcta,
em conformidade com as instrugbes de
instalagdo fornecidas com o mesmo, em seguida,
consulte o Apéndice B — Solugdo de problemas.

Deslocamento de quilha

O deslocamento de quilha é uma correcgéo de

profundidade que representa a distancia vertical

entre o transdutor de profundidade e o local em
que a profundidade é medida.

Informe um valor positivo de deslocamento de

quilha quando o transdutor estiver localizado

abaixo da superficie da agua, mas, a

profundidade total for necessaria.

Informe um valor negativo de deslocamento de

quilha quando for necessaria a profundidade

abaixo da parte mais profunda do barco (como
quilha, leme ou hélice) e o transdutor estiver
localizado préximo a superficie da agua.

Utilize as teclas de cursor para seleccionar

Desl ocanmento de quil ha e, em seguida,

prima > para exibir a caixa de Deslocamento de

quilha. Utilize as teclas de cursor A ou V para
ajustar o valor.

vperficie da dgua

— Valor
Profundldade de tr?nsdutcy’ \ positivo
o/ Valor
L Transdutor negativo

Nota: O barco da ilustrag&o utiliza um transdutor por furo através do casco
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4 Usando o FISH 4500

Esta seccdo explica como interpretar as
exibicdes do sonar, quando e porque utilizar
diferentes frequéncias e como os peixes séo
detectados e exibidos.

4-1 Interpretando o visor

Os visores do sonar ndo mostram uma distancia
fixa percorrida pelo barco; em vez disso, eles
exibem um histérico, mostrando o que passou
sob o barco durante um certo periodo de tempo.
O histérico de sinal de sonar exibido depende
da profundidade da agua e do ajuste da
velocidade de deslocamento.

Em &guas rasas, 0s ecos percorrem uma
distancia curta entre o fundo e o barco. Em
aguas profundas, o histérico move-se pelo visor
de maneira mais lenta porque o eco demora
mais para viajar entre o fundo e o barco. Por
exemplo, quando a velocidade de deslocamento
é ajustada para Rapida, a profundidades
superiores a 1000 pés, (300 m) demora cerca
de 2 minutos para que cada linha vertical de
pixels se mova no visor, ao passo que a 20 pés
(6 m), demora cerca de apenas 25 segundos.
A velocidade de deslocamento pode ser ajustada
pelo utilizador para exibir somente um histdrico mais
longo, com menos informagdes sobre peixes ou
um histérico mais curto, com mais detalhes sobre
peixes. Consulte a seccé@o 3-2 Configurar > Sonar.

Ela também descreve Ganho e Alcance e mostra
exemplos de algumas exibi¢des de sonar
diferentes. Consulte também a secgdo 1-2
Como o FISH 4500 funciona.

Poténcias de eco

As cores indicam as diferencas na poténcia do

eco. A poténcia varia em fungao de diversos

factores, como:

- Tamanho dos peixes, cardume de peixes ou
outros objectos.

Profundidade do peixe ou do objecto.

Localizagao do peixe ou do objecto. (A area
coberta pelo pulso ultra-s6nico possui uma
forma aproximada de um cone e 0s ecos
sdo mais fortes no meio).

Limpidez da agua. Particulas ou ar na agua
reduzem a potencia eco.

Composigao ou densidade do objecto ou fundo.

Nota: Cascos deslizantes em velocidade
produzem bolhas de ar e turbuléncia na 4gua que
atingem o transdutor. O ruido ultra-sénico
resultante pode ser captado pelo transdutor e
confundir os ecos reais.

Algas marinhas

Se o0 barco estiver ancorado, todos os ecos virdo
da mesma éarea do fundo_. Isso produz um Fundos macios
tragcado plano de fundo no visor. como lama,
Oinstantaneo de tela mostra uma tipica exibigio de algas e areia
sonar, com os Simbolos de peixe desactivados Cf f . séo mostrados
_ como bandas
estreitas.
Somente Fundos mais
peixes . | duros como
1| rochas ou coral
Grande | sdo mostrados
cardume como bandas
de peixes largas.
Pequeno
cardume Tipos de fundo
de peixes . :
Fundos com lama, algas marinhas e areia tendem
a enfraquecer e espalhar o pulso de sonar,
Fundo resultando em um eco fraco. Fundos com rocha
ou coral reflectem o pulso, resultando em um eco
forte. Consulte a secgéo 5-3 Visor de fundo do sonar.
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Frequéncia e largura do cone Agua Largurado cone Largurado cone
O pulso gerado pelo transdutor do FISH 4500 Profundidade a 50 kHz a 200 kHz
percorre a dgua para baixo, espalhando-se para 10 8 2
fora, na forma aproximada de um cone. Entretanto, 20 16 4
alargura do cone depende da frequéncia do pulso; 30 25 6
a 50 kHz é de 45°, ao passo que a 200 kHz é de 40 33 7
11°. Afigura mostra como a largura do cone varia 50 41 9
em fungao da profundidade, para cada frequéncia 60 50 11
utilizada. As figuras séo aproximadas. 70 58 13
Profundidade 50 kHz 200 kHz 80 66 15
0 90 74 17
45° 11° 100 83 19
0 — = . 150 127 26
41 2 200 166 38
10— — <8 — — — —= — 300 249 58
& 400 331 77
150 — — @i — — — — — 500 414 96
28 600 497 116
200 — — T He6 > — — ==— 700 580 135
800 663 154
250/ — G 208 D — —— 900 746 173
1000 828 192

As diferencas na largura do cone afectam a exibi¢cdo. Consulte a sec¢do 4-2 Localizador de
cardume de frequéncia simples ou dupla.

Sombras

As sombras sdo criadas em volta de areas que o feixe ultra-sénico ndo pode ‘ver'. Essas areas
incluem depressoées no fundo ou ocultas por rochas e saliéncias, em que os fortes ecos retornados
das rochas obscurecem os ecos débeis de peixes e também podem criar um tragado de fundo
duplicado. Consulte abaixo um exemplo de exibicdo de sonar em tal ambiente. Na exibi¢do, é
mostrado um tragado de fundo duplicado.

Quando procurar peixes com a frequéncia de 50 kHz, de angulo aberto, esteja ciente quanto ao
acréscimo de sombras. Utilize a frequéncia alta de 200 kHz em &reas que possuam rochas e
saliéncias porque essa frequéncia reduz de maneira consideravel o efeito de sombras.

Exemplo de sombras
: O sonar exibe amesma area

.

—— os peixes ficam ocultos pelos fortes ecos
do fundo e ndo sdo mostrados no visor

na exibi¢éo sdo visiveis peixes
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4-2 Localizador de cardume de frequéncia simples ou dupla

Quando utilizar 200 kHz

A frequéncia de 200 kHz é especialmente
apropriada para utilizagdo em &aguas de
profundidade rasas e médias, tipicamente com
menos de 500 pés (150 m) e quando a navegar
em velocidade.

A 200 kHz, o cone estreito reduz o ruido causado
por bolhas de ar.

Afrequéncia de 200 kHz gera um pulso de alta
definicdo que produz pouca sombra e devolve
excelentes detalhes sobre uma pequena area
de fundo. Dessa forma, ela oferece uma
excelente capacidade de discriminacéo de fundo
e e particularmente boa para mostrar peixes
individuais, incluindo habitantes fundo.

Quando utilizar 50 kHz

A frequéncia de 50 kHz é particularmente
apropriada para utilizagdo em &guas profundas,
tipicamente com mais de 500 pés (150 m).

A 50 kHz, o cone cobre uma area de agua cerca
de gquatro vezes maior que o cone de 200 kHz e
penetra até uma maior profundidade, com perda
minima de sinal de retorno.

Entretanto, ela produz uma exibicdo de menor
definicdo com mais sombras em comparacéo
com a frequéncia de 200 kHz. Por exemplo, isso
significa que um grupo de pequenos peixes pode
ser exibido como um Unico item, enquanto que
qualquer peixe muito perto do fundo pode nem
ser encontrado.

A frequéncia é util para uma visdo global e de
profundidade da area, de modo que quaisquer
areas de interesse possam ser identificadas e,
em seguida, examinadas em maiores detalhes
com a frequéncia 200 kHz.

Quando utilizar 50 /200 kHz

A operagao simultanea do FISH 4500 a 50 kHz e
a 200 kHz em um visor dividido pode ser muito Util
para a operagdo em Aaguas rasas e médias,
tipicamente com menos de 500 pés (150 m),
porque a sec¢éo de 50 kHz da exibicéo mostra a
area de maneira geral, enquanto que a secgéo de
200 kHz pode ser visualizada para um exame mais
detalhado de qualquer caracteristica de interesse.
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Quando usar o modo misto

A frequéncia mista combina os ecos das
frequéncias de 200 kHz e 50 kHz um visor de
sonar, preenchendo os ecos detalhados no
centro do cone do sonar.

Frequéncia mista

cone de = cone de angulo
angulo aberto r o estreito e mais
e menos __“éj/detalhado, de
detalhado,de - =_ - 200 kHz

50 kHz
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A comparacao do mesmo cenério de peixes exibido em diferentes frequéncias:

Neste momento

1 minuto apés

Exibi¢do de 50 kHz Exibi¢&do de 200 kHz
w

Observe os
arcos de
peixes
menores e
definidos e
mais detalhes
“4de fundo.

Observe o

+tracado de
fundo mais
amplo

Exibicao mista

tela dupla
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4-3 Deteccéao e exibicdo de peixes

Onde encontrar peixes
Caracteristicas subaquaticas como recifes,
destrocos, e afloramentos rochosos atraem peixes.
Utilize a exibigéo de frequéncia de 50 kHz ou 50/
200 kHz para encontrar essas caracteristicas em,
seguida, procure peixes passando lentamente pela
frequéncia diversas vezes utilizando a exibi¢éo de
Zoom (consulte a secgéo 5-2 Visor de zoom do
sonar). Se houver uma corrente, frequentemente
0s peixes serdo encontrados a jusante dela.

Em pescarias corn o FISH 4500 corn os simbolos
de Peixe desactivados (Off), uma banda débil e
difusa pode aparecer entre o tragado do fundo e a
superficie. Isso pode indicar um termdclino — uma
rapida mudancga na temperatura da agua, como o
limite de uma corrente quente ou fria. A diferenga
de temperatura pode formar uma barreira que o
peixe pode ndo atravessar. Em &guas frescas,
frequentemente os peixes séo apanhados nas
proximidades de um termdclino.

Simbolos de peixe

O simbolo de peixe pode ser personalizado ou
desactivado
totalmente, de
modo gue 0s ecos
nao sejam
convertidos para
simbolos de peixe
no visor. Consulte
a secgdo 3-2
Configurar > "
Sonar. As W o
diferencas entre os . - -
simbolos de peixe ‘
Onou O f séo: -

Simbolos de peixe activados:
Utilizando a tecnologia de sonar SBN da NAVMAN,
o localizador de cardumes analisa todos os ecos
e elimina a maioria dos sinais e ruidos falsos, de
forma a aumentar a probabilidade de que os alvos
restantes sejam peixes. Dependendo da poténcia
dos ecos remanescentes, eles séo exibidos como
simbolos de peixes pequenos, médios ou grandes
— com ou sem profundidade. Ainda que o
processamento SBN seja muito sofisticado, ndo
€é perfeitamente seguro e havera ocasidoes em que
o localizador de cardumes ndo sera capaz de
diferenciar entre grandes bolhas de ar, entulho
contendo ar, flutuadores de redes de pesca e
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peixes genuinos.

Afigura abaixo mostra uma tipica exibicéo de sonar,
com os Simbolos de peixe: On + profundidade:
Simbolos de peixe desactivados:

Para utilizadores experientes, isso sempre fornece
as melhores informagdes assim que cada eco é
exibido, sejam ruidos de superficie, um termdclino
ou um peixe.

A figura na secgdo 4-1 Interpretagdo do visor,
mostra o Visor do sonar com Simbolos de peixe
desactivados. Os peixes aparecem como arcos.

Arcos de peixe

Em boas condi¢des e com os simbolos de peixe
desactivados, um peixe que passe pelo pulso ultra-
sonico em forma de cone sera exibido como um
arco de peixe. A frequéncia de 50 kHz utiliza um
cone mais aberto que a frequéncia de 200 kHz.
Isso facilita a visualizac&o dos arcos de peixe.
Ocorre um arco de peixe quando um peixe entra
na borda débil do cone do sonar, gerando um eco
débil que é exibido como o primeiro pixel do arco
de peixe. A medida que o peixe move-se para o
meio do cone, a distancia entre o transdutor e o
peixe reduz-se e 0 eco é exibido em profundidades
progressivamente mais rasas, produzindo o inicio
de um arco. Quando o peixe passa directamente
sob o meio do cone, o eco torna-se mais forte e
mais denso. A medida que o peixe ultrapassa o
centro do cone, ocorre 0 inverso, com um eco
progressivamente mais débil e mais profundo.
Ha muitas razdes pelas quais arcos de peixe
possam néo ser vistos. Por exemplo:
Instalacéo inadequada do transdutor
(consulte o Guia de instalagdo de
transdutores em painéis).

Se o0 barco estiver ancorado, entéo o peixe
tendera a ser mostrado no visor como linhas
horizontais a medida que eles nadam para
dentro e para fora do feixe do transdutor do
sonar. Baixas velocidades em aguas
profundas fornecem as melhores respostas
de arcos de peixe.

Se o barco estiver ancorado, entéo o peixe tendera
a ser mostrado no visor como linhas horizontais
a medida que eles nadam para dentro e para
fora do feixe do transdutor do sonar. Baixas
velocidades em &guas profundas fornecem as
melhores respostas de arcos de peixe.
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« E muito dificil obter-se bons arcos de peixe
em aguas rasas, ja que o feixe de sonar do
transdutor é muito estreito proximo da
superficie e o peixe nao fica dentro do feixe
tempo suficiente para que seja mostrado um

4-4 Ganho

O ganho (sensibilidade) controla a quantidade

de detalhes exibidos no FISH 4500. E importante

entender como regular os Ajustes de ganho
apropriados para um desempenho ideal.

O localizador de cardumes NAVMAN possui

dois modos de ganho, Ganho automatico e

Ganho manual. Normalmente, os melhores

resultados s&o obtidos no Ganho manual, mas

s80 necessarios pratica e experiéncia para obter
0s ajustes 6ptimos para condi¢des diferentes.

Dessa forma, recomenda-se insistentemente a

utilizacdo de Ganho automatico enquanto se

aprende a usar o localizador de cardumes ou
quando se viaja em maior velocidade.

+ No Ganho automatico, o ganho é
automaticamente ajustado para compensar
a profundidade e a limpidez da agua.

«  No Ganho manual, o ganho pode ser
ajustado pelo utilizador, para compensar a
profundidade e a limpidez da dgua.

Ajustes altos de ganho podem ampliar o ruido

de fundo normal até que apareca como pixels

aleatorios.

Mudar entre Automatico e Manual

Para mudar entre Ganho automéatico e Ganho
manual:

1. Em qualquer visor de Sonar, prima ENT.

2. Utilize as teclas de cursor A ou V para

arco. Diversos peixes em aguas rasas
tendem a ser exibidos como blocos de
pixels empilhados aleatoriamente.

« Movimentos de ondas podem resultar em arcos
de peixe distorcidos.

Ganho
Manual
EEETEN
. Nota: O modo de
Lirniar 200kHz Ganho ser4 alterado
0% automaticamente para
Ganho 50kHz Ganho manual se os
14 ajustes de ganho ou
Limiar 50kHz limiar forem ajustados
18% pelo utilizador.
ﬂﬂ para seleccionar
BB para atterar

Obtendo os melhores resultados

Para obter a melhor capacidade de detecgao
de peixes e de fundo, recomendamos a
utilizag&o do Visor de sonar escopo A:

1. Ajuste o limiar para 0%

2. Ajuste o ganho até que a linha de limiar
figue exactamente a direita do ruido ndo
desejado

destacar Aut o ou Manual e, em seguida, Sinal ndo
utilize as teclas de cursor <ou > para desejado
seleccionar o modo requerido. Linha de
Regular os ajustes de Ganho e Limiar Limiar de
Os ajustes de ganho e de limiar podem ser ganho
ajustados de maneira independente para cada
frequéncia (50kHz e 200 kHz).
Utilize o limiar para eliminar as cores no visor .
do sonar. Linha de
) ) ganho
1. Em qualquer visor de Sonar, prima ENT
2. Use as teclas de cursor A ou V para realcar
0 ajuste desejado e, em seguida, utilize as
teclas de cursor < ou > para modifica-lo.
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4-5 Alcance

Alcance é a profundidade vertical exibida no
FISH 4500.

O localizador de cardumes NAVMAN possui
dois modos de alcance, Alcance automatico e
Alcance manual:

« No Alcance automatico, o localizador de
cardumes ajusta automaticamente o alcance
de profundidade de modo a mostrar o fundo
sempre na parte inferior do visor.
Recomenda-se a utiliza¢éo de Alcance
automatico para condi¢Ges normais.

No Alcance manual, o localizador de
cardumes mostra somente um alcance de
profundidade seleccionado. Em areas em
que a profundidade de fundo muda
rapidamente, como fundo oceénico ao redor
de picos submersos, ele pode ser Util para
evitar que o visor mude contentemente para
exibir o fundo. Se o fundo for mais profundo
do que a faixa de profundidade especificada,
ele ndo sera mostrado no visor.
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Mudando o Modo de alcance

Prima a tecla + ou — para mudar para o Alcance
manual e aumentar ou reduzir o alcance para a
profundidade desejada. Os valores podem ser
ajustados entre 3 m e 1000 m.

Automnat,

Manual

Para alterar o modo atual.:

1. Em qualquer visor de sonar, prima MENU
para exibir o Menu opcdes.

2. Realce Al cance, em seguida, utilize as
teclas de cursor para seleccionar Aut o0 ou
Manual .

3. Prima ENT para confirmar.

Alcancedezoom e Deslocamento de zoom

Nos visores Zoom de sonar e Fundo de Sonar,
é mostrada uma barra vertical na extremidade
direita do visor. Essa € a barra de zoom. Abarra
de zoom mostra o alcance de ampliagéo; isto
é, a area ampliada.

Utilize as teclas de cursor <ou > para ajustar
o alcance de ampliacéo.

Utilize as teclas de cursor A ouV para ajustar
o deslocamento de ampliago.

Escopo A
Cabegalho de dados

ISE para instalagdo
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5 Os visores

Prima DISP para mostrar o menu Exibir e, em
seguida, seleccione uma opgao em particular,
usando as teclas de cursor. (A Secgdo 2
Operagdo basica, descreve como utilizar as
teclas em mais detalhes).

O menu Exibir

O menu Exibir é resumido aqui e cada visor é
mostrado nas secgdes seguintes.

A maioria dos visores possui 0 menu Opgoes,
de forma que os recursos importantes possam
ser modificados rapidamente.

— Visor de sonar a uma frequéncia simples ou mista (secgéo 5-1)

Zoom do gonar—|— Visor de sonar dividido com seccé@o ampliada (secgéo 5-2)
Botdo do =onar—— Tracado plano do fundo em uma seccéo ampliada (secgéo 5-3)

Sonar 50 /200 —— Visor de sonar dividido com frequéncias de 50 e 200 (secgao 5-4)

Sonar escopo &1 Visor de sonar dividido com poténcia de eco (secgdo 5-5)
Combustivel —— Dados de combustivel (seccso 5-6)

Dados —— Histdrico de temperatura e profundidade da dgua e dados do barco (sec¢éo 5-7)
Sobre —— Informagdes sobre o produto e fiagdo (consulte a secgédo 5-8)

Consulte a seccéo 3-2 Configurar > Sonar, para obter mais informag6es sobre personalizacéo de

recursos e visores de sonar.

5-1 Visor de sonar

Para mostrar o visor do sonar, prima DISP e
realce Sonar :

Esta exibicao rola a partir da direita (ecos mais
recentes) para a esquerda (ecos mais antigos)
na frequéncia seleccionada (consulte a sec¢ao

3-2 Configurar > Sonar).

Titulo de dados, ajustar para
mostrar a velocidade do barco,
temperatura da agua, frequéncia
e alarmes.
Profundidade (digitos de
tamanho médio)

Barra de cores

Superficie

Linha de profundidade
Simbolos de
profundidade
Fundo

peixe com

Alcance

i)

Para modificar itens, prima MENU até mostrar
o0 menu Opgdes. Ganho é explicado na seccéo
4-4 Ganho. Al cance é explicado na secgéo 4-
5 Alcance.

Titulo de dados
O titulo de dados pode ser Onou O f .

Quando act i vado, € um recurso personalizavel
que pode ser utilizado para exibir até 12 itens de

OescopoA

C : - dados, como

é explicado Ganho Atomat. Cabegalho de dados velocidade do

na secgao 3 Automat, Dados barco e

5-5 Visor de P j .

>V Escopo A Ajuste de dados combustivel
Cabegalho de dados| Manual Tamanho Pequeno utilizado.

eSCOpoA. (LIS para instalacio
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Para personalizar o tamanho do Titulo de dados,
realce Tamanho e prima ENT. E possivel
escolher entre Pequeno, Médi o ou G- ande.

Personalizar os itens de dados a ser exibidos:

1. Realce Dados a destacar e prima ENT. O
Titulo de dados aumenta de tamanho
para exibir todos os doze campos de
dados. Alguns campos de dados podem
estar em branco

5-2 Visor de zoom do sonar

Para mostrar o visor de zoom do sonar, prima
DISP e realce Sonar:

9.7 kn[200kHz >
1 7 9 13 —— o
. m Historico

- | de sonar

Linhas de
profundidade
marcam o
centro da area
ampliada
Barra de zoom

Secgao
de zoom

Linha diviséria

O visor dividido mostra o histérico do sonar do
lado direito e a seccéo de ampliagdo a esquerda.
A barra de ampliagdo mostra o alcance de
ampliagao; isto é, a area ampliada. Consulte a
seccdo 4-5 Alcance, para obter mais
informagdes sobre como ajustar Alcance de
zoom e Deslocamento de zoom.

Para modificar itens, prima MENU até mostrar
0 menu Opgdes.

Escopo A&
Cabecalho de dados|Manual
para instalag&o

Ganho é explicado na secgdo 4-4 Ganho.
Alcance é explicado na secgédo 4-5 Alcance.
O Escopo Ae explicado na secgéo 5-5
Visor de sonar escopo A.

Alcance é explicado na secgdo 4-5 Alcance.
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2. Utilize as teclas de cursor para mover
entre campos de dados.

3. Prima ENT em qualquer campo de dados
para mostrar a lista de itens de dados que
podem ser exibidos no campo.

4. Realce o item de dado exigido e prima
ENT. O item de dados é imediatamente
exibido nesse campo de dados.

5. Prima ESC ao terminar e o titulo de dados
€ automaticamente redimensionado.

Bloqueio de fundo

Se 0Bl oquei o de fundo for activado, a

seccdo ampliada se movera de forma a

mostrar o fundo sempre na sec¢éo ampliada,

ndo importam as mudancas de profundidade.

Se o Bl oquei o de fundo for desactivado, o

fundo nédo sera exibido na seccdo ampliada

quando ele estiver fora do alcance coberto pela
barra de zoom.

A utilizagao conjunta dos recursos de Bloqueio

de fundo e de Escopo A pode ser uma poderosa

ajuda no reconhecimento do tipo de fundo.

Taxa de divis&o

Utilize esta opcao para modificar a taxa de

divisdo entre as sec¢des de zoom e de histérico

de sonar exibidas. A propor¢ado padréo de divisdo

é 50%.

1. Destaque Propor ¢cado de di vi sdoe
prima ENT. Aparece uma seta para a
esquerda e uma seta para a direita de
cada lado da linha diviséria.

2. Utilize as teclas de cursor <ou > para
ajustar a posicéo da linha diviséria e, em
seguida, prima ENT. O alcance ajustavel
da proporcéo de diviséo varia entre 20% e
80%.
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5-3 Visor de fundo do sonar

Para exibir o Visor de fundo do sonar, pressione
DISP e seleccione a op¢éo Bot &0 do sonar ..

Esta opcdo mostra um visor dividido, com o
histérico do sonar do lado direito e a secgdo de
ampliacdo a esquerda. O sinal de fundo é
mostrado como um tracado plano no centro da
seccdo de zoom.

A exibicdo do fundo como um tragado plano
pode facilitar a comparacéo entre a poténcia do
eco mostrada em sinais de fundos. Isso pode
ajudar a identificar o tipo de fundo e os objectos
préximos ao fundo.

Abarra de zoom somente pode indicar o alcance
de zoom. Ele néo pode indicar o deslocamento
de zoom, ja que isso muda para cada sondagem
exibida no visor. A barra de zoom fica fixa no
meio do visor.

Consulte a sec¢éo 4-5 Alcance, para obter mais
informacdes sobre como ajustar Alcance de
zoom e Deslocamento de zoom.

Para modificar itens, prima MENU até ser
mostrado o menu Opgdes.

Ganho é explicado na seccéo 4-4 Ganho.

Al cance é explicado na secgéo 4-5 Alcance.
O escopo A é explicado na secgéo 5-5 Visor
de sonar escopo A.

Otitul o de dados é explicado na secgao 5-
1 Visor de sonar.

Pr opor ¢éo de di vi sdo é explicada na secgéo
5-2 Visor de zoom do sonar.

5-4 Visor de sonar 50/200

O titulo de dados é explicado na seccéo 5-1
Vi sor de sonar.

Esta opcao mostra um visor dividido, com o
histérico do sonar de 50 kHz do lado esquerdo
e 0 histérico do sonar de 200 kHz do lado direito.
As regulagens de Ganho podem ser ajustadas
de maneira independente para cada frequéncia.
Os ajustes de Alcance aplicam-se a ambas as
seccdes do visor.

Para modificar itens, prima MENU até ser
mostrado o menu Opgoes.
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Ganho é explicado na seccéo 4-4 Ganho.

Al cance é explicado na secgao 4-5 Alcance.
O escopo A é explicado na secgéo 5-5 Visor
de sonar escopo A.

O titul o de dados é explicado na secgcao
5-1 Visor de sonar.

Pr opor ¢éo de di vi sdo é explicada na secgéo
5-2 Visor de zoom do sonar.
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5-5 Visor de sonar escopo A

Para mostrar Visor de sonar escopo A, prima
DISP e seleccione Sonar escopo A. Utilize esta
opcdo para analisar os dados de sonar em
detalhes e para optimizar os ajustes de Ganho.

20 S0k He
-— ) —-—

Linha diviséria entre
histérico de sonar e
escopo A.

L Ajuste de Ganho (eco
mais forte para o visor)

Limiar Ganho (eco
mais débil para o
visor)

O utilizador pode definir o nivel dos ecos mais
débeis e mais fortes a serem mostrados nés
visores de sonar, utilizando os ajustes Ganho e
Limiar. Consulte a sec¢ao 4-4 Ganho, para obter
mais informagdes.

A poténcia de um eco em uma profundidade em
particular € mostrada pelo tamanho da linha
horizontal nessa profundidade. Um eco forte

5-6 Visor de combustivel

Usado F
L

Restante
L

Débito
Ln

Economia

Wil

Velocidade
kph

Profundidad
m M:

Para mostrar o Visor de combustivel, prima DISP
e seleccione Conmbust i vel . Ndo ha opgoes.

(Consulte a secgéo 3-3 Configurar > Combustivel
para obter mais informagdes acerca de como
calibrar os valores de combustivel. Se o nimero
de motores for ajustado para 0, os recursos de
combustivel serdo desactivados).

Utilizado mostrao conbust i vel utilizado
desde a “ultima vez que foi restaurado com o
comando Apagar utilizado.
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produz uma linha longa ao passo que um eco
débil produz uma linha curta.

Para modificar itens, prima MENU até ser
mostrado o menu Opc¢des.

Ganho é explicado na sec¢éo 4-4 Ganho.

Al cance é explicado na sec¢éo 4-5 Alcance.
Otitul o de dados é explicado na secgéo
5-1 Visor de sonar.

Proporcdo de divisdo é explicada na
seccdo 5-2 Visor de zoom do sonar.
Reconhecimento de peixes

As poténcias de ecos mostrados no escopo A
podem ser Uteis para o reconhecimento do tipo
de peixe. Diferentes espécies de peixe possuem
tamanhos e formatos diferentes de bexigas
natatorias. O ar nas bexigas natatdrias reflecte
0 pulso ultra-sénico, de modo que a poténcia
do eco varia conforme o tamanho e o formato
da bexiga natatéria.

Na pesca em um cardume de peixes e em sua
captura, observe as espécies de peixes e na
poténcia do eco de retorno no escopo A. Entao,
quando esse eco em particular for visto
futuramente no localizador de cardumes, é
provavel que seja da mesma espécie de peixe.

Remanescent e mostra a quantidade de
combustivel remanescente no(s) tanque(s).

Fl uxo mostra o consumo de combustivel por hora.
Para instalagbes com dois motores, o fluxo de
combustivel para cada motor é mostrado
separadamente. Isso € Util para verificar se ambos
0s motores estdo expostos & mesma carga.

Econoni a é a distancia percorrida por unidade
de combustivel utilizado. O localizador de
cardumes calcula isso com base na velocidade
do barco e do combustivel utilizado. Quanto maior
0 namero, maior a economia de combustivel.
Ajuste o afogador e o caimento para obter a
melhor economia de combustivel. Observe que
0 FISH 4500 utiliza im transdutor de roda de pas
para medir a velocidade, que é utilizada para
medir a economia de combustivel. Dessa forma,
é essencial que seja feita a calibragem da
medicéo da velocidade do barco, para se teruma
leitura precisa da economia de combustivel.
Consulte a seccéo 3-8 Configurar > Calibrar.
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5-7 Visor de dados

(R

Profundidad m | Temp. da agua kph

11.6 | 17.7

Temp. da dgua °C | Comb. restante L

19.7 | 12.0

Digt. viagem km | Dist. total km
1.64 | 1.64
Profundidad m Temp. da dgua
sl I[20.4
I\ | } - | 1

|1'|I.I|.'.- i il pa i 4

|'|f Ml |,ll° (LY

[ A LA
M e " 19.4
20 15 10 5

5-8 Visor Sobre
[ oo =

FISH 4500
Software 1.0.8 09/04/2003

Direitos autoraiso 2003 Havman NZ Limited
Hardware 11

Boot ooo 00000
Bios 105 090472003
Kernel 153 09/04/2003
Cabo Powericom

1 Preto Terra

2 Marrom Saida +3V

3 Branco Salia NMEA,

4 Azul Entrada NevBus-  NMES 2
5 Wermelho  Entrada +13 8V

& Laranja MavBus+

T Amarein Lo power

8 Verde Alarme externo

Cabo de combustivel

1 Preto Terra

3 Branco Ertrada NMEA 1
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Para mostrar o Visor de dados, prima DISP e
seleccione Dados.

Essa opgdo mostra um gréfico da temperatura
e profundidade da &gua nos dltimos 20
minutos e os itens de dados seleccionados.

O gréfico é util para localizar pontos quentes e
frios na agua.

Para modificar itens de dados:

1. Prima MENU até o menu Qpgdes ser
exibido.

2. Realce Dados a destacar e prima ENT.

3. Utilize as teclas de cursor para mover
entre campos de dados.

4. Prima ENT em qualquer campo de dados
para mostrar a lista de itens de dados que
podem ser exibidos no campo.

5. Realce o item de dado exigido e prima
ENT. O item de dados é exibido
imediatamente.

6. Prima ESC ao terminar.

Para mostrar o visor Sobre, prima DISP e
seleccione Sobr e: N&o ha opgoes.

Essa opgdo mostra o nimero de modelo do
localizador de cardumes, as versdes de
hardware e software e as informacdes sobre
fiacéo.

Observe a verséo de software antes de entrar
em contacto com o representante da NAVMAN,
na solicitagéo de conselhos técnicos.

Para obter mais informag6es sobre fiacao,
consulte a secgdo 6-5 Opgdes de fiagdo.

Para obter mais informacdes sobre os padrées
NMEA e NavBus, consulte a seccao 6-6
Sistemas dos diversos instrumentos.
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6 Instalacdo e Manutencéo
A instalacdo correcta é critica para o
desempenho do FISH 4500. H& dois
componentes a ser instalados, a unidade de

exibigdo e o transdutor. E importante ler toda
a seccao de instalacao deste manual antes
de tentar instalar os componentes.

6-1 O que acompanha este produto’>

Configuragao padréo:

« Unidade de exibicdo FISH 4500

« Cabo de alimentagdo

« Suporte de montagem (parafusos inclusos)
« Cartdo de registo de garantia

+ Este manual

Tampa protectora contra o sol para a unidade

do visor

« Kit para montagem embutida

« Transdutor de popa para duas frequéncias
(inclui kit de cabos e parafusos)

« Manual de instala¢éo do transdutor para
montagem no painel de popa

6-2 Opcobes e acessarios

« Série TRACKER de tracadores de carta

+ Transdutor de duas frequéncias para furo
através do casco

« Transdutor de velocidade/temperatura para
furo através do casco

« Kitde fluxo de combustivel (um ou dois motores)

» Rodas de pas de substituicdo

» Maleta de transporte

« REPEAT 3100 (consulte a sec¢édo 6-6
Sistemas de diversos instrumentos)

Para obter mais informacdes, consulte o seu
representante NAVMAN.

6-3 Montagem e remocéao da unidade do visor

Ha dois arranjos de montagem:

Amontagem embutida exige um painel sélido
com acesso por tras para a fiagéo e parafusos
de montagem. Ap6s a montagem embutida,
o FISH 4500 ndo pode ser inclinado ou
movimentado ap6s a instalagao, para reduzir
reflexos ofuscantes n&do desejados.
Seleccione cuidadosamente a posicéo de
melhor visualizagdo antes da instalagao.
Geralmente, é uma area sombreada.

O suporte de montagem precisa de um painel
para a montagem do suporte. Assegure-se
de que o painel ndo va se deformar e ndo
esteja sujeito a vibragdo excessiva. O suporte
pode ser inclinado ou girado e o FISH 4500
pode ser removido depois de cada utilizagéo.
Seleccione uma posicao em que a unidade do visor:
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Parafusos, .

Suporte de
montagem

Unidade do visor [}

Transdutor de popa
para duas frequéncias

Cabo de alimentagao

Flow directior

Tracador de cartas
TRACKER 5500

Kitde fluxo de
combustivel

Transdutor de Transdutor de duas
velocidade/ frequéncias para
temperatura para furo furo através do
através do casco casco

« Fique pelo menos 4" (100 mm) afastada da

bussola.

Figue a pelo menos 12” (300 mm) afastada

de qualquer transmissor de radio.

« Pelo menos 4 pés (1,2 m) afastada de

qualquer antena.

Seja de facil leitura pelo timoneiro e pela

tripulagéo durante o percurso.

Fique protegido contra danos fisicos

durante viagens em mar agitado.

Tenha facil acesso a uma fonte de alimentagao

de12/24V CC.

Seja conveniente para passar os cabos do

transdutor.

Montagem embutida

1. Faga um furo no biombo para a unidade do
visor, utilizando um gabarito de montagem
embutida.
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Faca quatro furos para os parafusos de

montagem utilizando o gabarito de

montagem.

3. Passe os quatro parafusos pelos encartes
de latdo na traseira da unidade do visor.

4. Acomode a unidade visor no local e fixe as
arruelas e porcas nos parafusos.

Montagem em suporte

1. Fixe o suporte de montagem no barco utilizando
os trés parafusos de aco inoxidavel. Nao aperte
os parafusos em demasia, ou 0 suporte pode
nao girar.

2. Fixe a unidade do visor no suporte de

montagem e aperte-o firmemente utilizando

6-4 Conexdes de energia e de transdutores

O FISH 4500 possui trés tomadas localizadas
na traseira da unidade do visor. Elas séo para:

« Cabode energia/dados (gola de bloqueio preta)

« Cabo opcional do transdutor de
combustivel (gola de blogueio branca)

« Cabo do transdutor (gola de bloqueio azul)

As golas devem ser lacradas para se ter uma

conexao & prova d'agua.

O cabo de energia possui uma tomada de
conector do pino 8 preto. Embuta esta tomada
no soquete superior, que possui uma porca preta
e, em seguida, gire a gola para travar.

O cabo opcional do transdutor de combustivel
possui uma tomada de conector do pino 8
branco. Empurre esta tomada no soquete do
meio, que possui uma porca branca e, em
seguida, gire a gola para travar. (Se o cabo do
transdutor de combustivel ndo foi instalado,
deixe a proteccéo contra poeira no lugar).

O cabo do transdutor do sonar possui uma
tomada de conector do pino 6 azul. Empurre
esta tomada no soquete inferior, que possui uma
porca azul e, em seguida, gire a gola para travar.
N&o corte o cabo. Se necessario, aumente o
cabo, acrescentando um cabo de extenséao
NAVMAN de 4 m (pode ser utilizado no maximo
um cabo).

Se possivel, passe o cabo do transdutor longe da
fiag&o restante do barco. O ruido eléctrico da fiagdo
do motor, bombas de porao e outros equipamentos
eléctricos podem afectar a unidade do visor. Uma

a maganeta do suporte de montagem.
3. Conecte os cabos
Removendo a unidade do visor
A unidade do visor pode ser removida ap6s
cada utilizagéo, para proteger das condigdes
ambientais ou por razdes de segurancga.
Na remocéo da unidade do visor, assegure-se
de que as tomadas do lado do barco néo fiquem
expostas aos elementos. Coloque as tampas
de protecgao contra poeira sobre os terminais
expostos das tomadas. Mantenha a unidade do
visor em um local limpo e seco, como a maleta
opcional de transporte NAVMAN.

Nota: A blindagem é

Aquaducer
de duas
frequéncias
montado no !
painel de
popa

Transdutores parafuro através do casco
Transdutores para furo através do casco sdo
fornecidos com cabo adaptador em forma de
‘Y’ para conexao de ambos os transdutores no
soquete inferior, com a porca azul.

Do tanque de
combustivel

Transdutor de

P ; . . velocidade/
conexao directa da bateria e a mais curta possivel, temperatura
ajuda a minimizar a perda de voltagem. para furo
Assegure-se de que as conexdes de cabos ndo atravésdo ansdutor para duas
fiquem expostas no por&o. Prenda os cabos em casco frequgnuas para furo
intervalos regulares. atraves do casco
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6-5 Opc¢des de fiacdo

O cabo de alimentac¢éo/dados possui oito fios:

Pino Fio Funcéo

1 Preto Terra (polo negativo, NMEA)

2 Marrom Desligamento 9 V CC (NAO
UTILIZADO)

3 Branco Saida NMEA

4 Azul Entrada NavBus - ou NMEA1

5 Vermelho Entrada positiva, 12/24V CC

6 Laranja  NavBus+

7 Amarelo Ligacdo automatica (conectar
ao fio vermelho 5 Vermelho
Entrada positiva, para activar
Ligagéo automatica).

8 \Verde Saida de apito ou luz externos,

conectada ao terra, 30 V CC e
200 mA 8 maximo.
Nota: Ablindagem do cabo é conectada ao Pino
1 (fio preto) e ndo precisa ser aterrada.

Seis op¢des de fiacdo séo descritas nesta

seccao:

« Fiacdo bésica. Esta opcéo ndo inicia
automaticamente o localizador de cardumes
guando a ignigéo do barco é ligada e
desactiva o contador de horas do motor.

« Fiacdo deligacdo automatica. Este fio deve
ser utilizado para as opcdes de horas do
motor e do computador de combustivel.

« Fiagdo do alarma secundario

- Fiacdo NMEA

« Fiacdo de combustivel para motor Gnico

« Fiacdo de combustivel para dois motores

Nota: Se uma cor de fio especifica ndo for

mencionada, ela ndo sera utilizada nessa opcdo

de fiaggo.

A secgdo 6-6 Sistemas dos diversos instrumentos,

descreve os padrdes NMEA e NavBus.

Aviso

Fusiveis de 2 Amp devem ser posicionados nos locais mostrados, nos diagramas de fiagdo.

Fiacdo basica

Ela exige que o FISH 4500 seja energizado
manualmente com o interruptor.

Fio preto: Conecte este fio ao terminal negativo
da bateria.

Fio vermelho: Conecte este fio ao terminal
positivo da bateria, ap6s a chave principal. Afixe
um fusivel de 2 Amp, conforme mostrado.

Fio amarelo: Conecte este fio ao fio preto. Esta
opgao desactiva o contador de horas do motor.
Activa manualmente o localizador de cardumes
sempre que a chave principal € ligada.

Fiagdo basica

Fusivel Vermelho

Opcéo de fiagdo NMEA

Fio Branco: Se desejar, utilize este fio para
conectar o localizador de cardumes ao outros
instrumentos NMEA como o REPEAT 3100 da
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NAVMAN. (Consulte a secgéo 6-6 Sistemas de
diversos instrumentos.)

Opcéo de fiagdo do alarme
secundario

Fio verde: Utilize este fio para conectar um
indicador de alarme secundario como sinal
luminoso ou apito externo com um circuito de
controle embutido. Consulte o diagrama de
fiacdo de Ligacéo automatica.

Se o apito ou a iluminac&o externos exigir mais
do que 200 mA no total, adapte um relé. Consulte
o seu representante NAVMAN, para obter mais
conselhos.

Kit de fiagdo de combustivel
Consulte o Guia e instalagcdo do kit de
combustivel para obter informagdes acerca do
cabo do transdutor de combustivel.

Instale o cabo de energia para a Ligacao
automatica (conforme descrito nesta seccéo)
para assegurar que o contador de combustivel
comece a funcionar assim que for dada partida
no motor.

Instale o cabo de energia para a Ligacdo
automatica (conforme descrito nesta secgao)
para assegurar que o contador de combustivel
comece a funcionar assim que for dada partida
no motor.
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Opcéo de ligagdo automética
Fio preto: Conecte este fio ao terminal negativo
da bateria.

Fio vermelho: Conecte este fio ao terminal
positivo da bateria, apds a chave principal. Afixe
um fusivel de 2 Amp, conforme mostrado.

Fio amarelo: Para activar o contador de horas
do motor e o contador de combustivel e para
iniciar automaticamente o localizador de
cardumes quando a ignicéo € ligada, conecte o
fio amarelo ao sistema de ignicdo por meio de
um fusivel de 2 Amp.

Nota: O localizador de cardumes ndo podera
ser desligado enquanto a ignigao estiver ligada.

6-6 Sistemas de diversos instrumentos

Diversos instrumentos da NAVMAN podem ser
conectados entre si para compartilhar dados.
O FISH 4500 é particularmente apropriado para
trabalhar com o TRACKER 5500 — o tragador
de cartas GPS com visor a cores da NAVMAN,
com cobertura mundial.

Ha dois padrdes para se conectar instrumentos

entre si; NavBus ou NMEA.

NavBus

NavBus é um sistema de propriedade da

NAVMAN que permite a montagem de diversos

sistemas de instrumentos, com a utilizag¢éo de

um Unico conjunto de transdutores. Quando os
instrumentos sé@o conectados pelo padréo

NavBus:

« Seas unidades, alarmes ou calibragem forem
modificados em um instrumento, os valores
mudardo automaticamente em todos os
instrumentos do mesmo tipo.

« Cada instrumento pode ser associado a um
grupo de instrumentos. Em seguida, se o

FISH 4500 Manual de Instalagdo e Operacdes

Opcao deligagdo automatica
Para o sistema de igni¢cdo

Fusivel Branco (Saida NMEA)
{1

Amarelo

Apito ou luz
externo

ajuste da iluminagao de fundo for modificado
em um instrumento do grupo, esse ajuste
mudara automaticamente para todos os
outros instrumentos do grupo. Entretanto, o
ajuste de iluminagdo de fundo ndo mudara
para instrumentos de grupos diferentes.

« Se soar um alarme, é possivel emudecé-lo
em qualquer instrumento que exiba esse
alarme.

NMEA

NMEA é um padréo da indUstria para conexdes
de instrumentos maritimos. Os dados enviados
por um instrumento em uma linha NMEA podem
ser lidos e exibidos por outro instrumento que
aceite o padrdo NMEA 0183 Verséo 2. Ele ndo
é tdo flexivel quanto o NavBus, ja que exige
conexdes dedicadas entre os instrumentos.

Entre em contacto com o0 seu representante
NAVMAN para obter mais informag6es sobre a
gama completa de instrumentos habilitados para
NMEA e op¢des de conexao.
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REPEAT 3100

de outros instrumentos.

DEPTH 2100
Repetidor de profundidade

Repetidor para profundidade, velocidade, temperatura da agua Tragador de cartas GPS com
e voltagem da bateria. Aceita dados de entrada NavBus o0uNMEA i<t 4 cores. com cobertura

TRACKER 5500

mundial

6-7 Limpeza e manutencéao

O écran do FISH 4500 é coberto por um
revestimento anti-reflexo de propriedade da
NAVMAN. Para evitar danos, limpe o écran
somente com um pano himido e com
detergente neutro quando estiver sujo ou coberto
com sal marinho. Evite limpadores abrasivos,
gasolina ou outros solventes.

Cubra ou remova um transdutor montado no
painel de popa ao repintar o casco. Se pintar
um transdutor para furo no casco com tinta anti-
algas, utilize somente uma demaéo de tinta.
Remova a deméo anterior de tinta anti-algas,
limpando-a levemente.

100 NAVMAN

Para optimizar o desempenho, evite pisar sobre
cabos e conectores ou esmaga-los. Mantenha o
transdutor livre de algas, tinta e fragmentos. Nao
utilize jacto d'agua a alta presséo nas rodas de
pas do sensor de velocidade, ja que isso pode
danificar os rolamentos.

Quando fora de uso, o FISH 4500 pode ser
removido do suporte de instalagdo e guardado
na maleta de transporte ou deixado no suporte
de instalagdo e coberto de maneira segura com
a tampa de protecgao contra sol fornecida.
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Apéndice A - Especificacdes

Alcance de profundidade

e 2pés (0,6 m)a3300 ft (1000 m).

Tipo de visor

* TFT acores.

* Resolucdo de écran de 320 de altura x
234 de largura (pixels).

e lluminagéo de fundo CCFL multi-nivel.

Voltagem de alimentagéo

« DelOa35VCC.

Corrente de alimentacéo a 13,8 V

¢ 500 mA min — sem iluminagao de fundo.

¢ 800 mA max - iluminacéo de fundo

Saida de energia

* Variavel, até 600 W RMS.

Temperatura operacional

* de32°a122°F (0° a 50°C)

Comprimento do cabo do transdutor de

montagem no painel de popa

e 33 pés (10 m).

Tempo tipico de obtencdo desde a partida

e 2segundos a 100 pés (30 m).

Transdutor para duas frequéncias

* 200kHz /50 kHz.

Sensibilidade do receptor

¢ Melhor que 10 micro volts RMS.

* Alcance dinamico 4,0 milhdes a 1 (120 dB).

Conformidade com padrdes

* EMC:USA FCC Parte 15 Classe B.
Europa (CE) EN50081-1 e EN50082-1
Nova Zelandia e Australia (C Tick)

Faixa de medicao de temperatura

« de32°a99°F (0° a 37,7°C)
Resolucéo em unidades de 0,1°

Faixa de velocidade

« De1ab50n6s (57,5 mph, 96,6 kph).

Comunicacoes

< NMEA0183 (Ver 2.0) 4800 baud.

« NavBus.

Saida NMEA

NMEA (0183) é um padréo para interligagdo de

dispositivos electrénicos maritimos. O

localizador de cardumes NAVMAN pode enviar

as seguintes sentencas para a saida:

« DBT (Profundidade sob o transdutor)

« DPT (Profundidade e deslocamento de
quilha)

« VHW (Velocidade)

¢ MTW (Temperatura da agua)

« XDR (Voltagem da bateria e fluxo de
combustivel).

Computador de combustivel

(é necessério o kit de transdutor opcional de

combustivel)

* Motores de popa a gasolina de dois tempos
com carburador e EFI: De 30 a 300 hp.

* Motores de popa a gasolina de quatro
tempos: De 90 a 300 hp.

« Motores internos a gasolina: De 50 a 300 hp.

¢ Taxa minima de fluxo: 1,3 galdes
americanos por hora (5 litros por hora).

¢ Taxa maxima de fluxo: 34 galbes
americanos por hora (130 litros por hora).

Suporte para NavBus

*1.3"(33mm)
<

<

AS-NZS 3548
Ambiente
« |IP67
. 6.5" (167.5 mm)
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< |
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Apéndice B - Solucdo de problemas

Este guia de solugéo de problemas foi redigido
com base na hipétese de que o usuéario leu e
entendeu as secgdes importantes deste manual.

Em muitos casos, é possivel resolver dificuldades
sem precisar enviar a unidade do visor para
reparos no fabricante. Siga a sec¢éo de solu¢éo
de problemas antes de entrar em contacto com
o representante NAVMAN mais préximo.

N&o ha partes que possam ser reparadas pelo
usuario. Sdo necessarios métodos
especializados e equipamentos de teste para
assegurar que a unidade do visor seja
remontada de maneira correcta e fique a prova
d’agua. Os usudrios que repararem o produto
por conta propria perderédo a garantia.

Os reparos no produto somente podem ser
executados por um centro de servigos aprovado
pela NAVMAN. Se o produto precisar ser enviado
para reparos em um centro de servigos, €
essencial que também seja enviado o transdutor.

Mais informacdes podem ser encontradas em
nosso sitio na Web: www.navman.com.

1. Olocalizador de cardumes néo liga:

a) O FISH 4500 foi projectado para funcionar
em um sistema de baterias de 12/24 volt,
em que a voltagem pode variar entre 10 e
35 volts. Se for fornecida uma voltagem
excessiva, um fusivel pode se abrir,
desligando a unidade do visor. Examine o
fusivel.

b) Examine se o conector do cabo de energia
na traseira da unidade do visor esta
firmemente conectado e se a gola esta
travada no lugar. A gola deve estar firme,
para que a conexao fique a prova d’agua.

c) Meca a voltagem da bateria enquanto a
bateria estiver sendo carregada — desligue
algumas luzes, o radio ou outros
equipamentos eléctricos conectados a
bateria. Se a voltagem for menor que 10 volts:
- osterminais da bateria ou a fiagdo dos

terminais podem estar corroidos.

- a bateria pode néo estar a carregar de
maneira correcta ou necessita ser
substituida

d) Inspeccione o cabo de alimentag&o, de uma
ponta a outra, a procura de danos como
cortes, quebras, sec¢Ges amassadas ou
danificadas. Inspeccione o cabo de
alimentacdo, de uma ponta a outra, a
procura de danos como cortes, quebras,

e)

g)

a)

b)

c)

d)

€)
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secgdes amassadas ou danificadas.
Assegure-se de que o fio vermelho esteja
conectado ao terminal positivo da bateria e
o fio preto ao terminal negativo. Se houver
fiacéo para a opcéo de Ligacéo automatica,
assegure-se de que o fio amarelo esteja
conectado ao circuito de igni¢do. Verifique
também o circuito da chave ligagéo principal
(consulte a secgdo 6-5 Opgdes de fiagdo).
Procure por corrosdo no conector do cabo
de alimentagdo e limpe ou substitua, se
necessario.

Examine os fusiveis do cabo de
alimentagdo. Um fusivel pode ter se
gqueimado, apesar de parecer em bom
estado ou o fusivel pode estar corroido.
Teste ou substitua o fusivel por um fusivel
em bom estado.

O localizador de cardumes né&o desliga:
O localizador de cardumes pode ter sido
conectado para Ligagdo automatica. Nesse
caso, o localizador de cardumes nédo pode
ser desligado enquanto a ignicédo estiver
ligada. (Consulte Ligacdo automatica na
seccdo 6-5 Opgoes de fiacéo).

O localizador de cardumes funciona de
maneira erratica:

Verifiqgue se o transdutor ndo esta com
fragmentos (isto é, algas, saco plastico)
presos a ele.

O transdutor pode ter sido danificado
durante o langamento, ou num encalhe ou
pode ter batido em fragmentos etc. Se o
transdutor sofreu algum impacto, ele pode
ter sido entortado no suporte. Se ele nao
estiver fisicamente danificado, coloque o
transdutor de volta na posi¢éo original.
(Consulte o Guia de instalagdo de
transdutores em painéis).

Quando o transdutor estiver a menos de 2
pés (0,6 m) do fundo, as leituras de
profundidade podem se tornar
inconsistentes e erraticas.

Ganho manual pode ter sido ajustado para
um valor muito baixo, o que pode fazer com
que o eco do fundo fique muito fraco ou ndo
mostre sinais de peixes. Se estiver em
Ganho manual, procure aumentar o Ganho.
Assegure-se de que a parte inferior traseira
do transdutor esteja ligeiramente mais alta
que a frontal e que a parte frontal esteja
mergulhada na dgua na maior profundidade

FISH 4500 Manual de Instalagdo e Operacdes



possivel de forma a minimizar a geragéo de 5. Ofundo é exibido muito distante no

bolhas devido a cavitagdo. (Consulte o Guia écran.

de instalagdo de transdutores em painéis). O localizador de cardumes pode estar

f) Examine se o transdutor e 0s conectores do ajustado para o Alcance manual e o valor
cabo de energia, na traseira da unidade do de Alcance foi regulado para uma
visor estéo firmemente conectados e se as profundidade muito grande. Passe o
golas estdo travadas no lugar. As golas localizador de cardumes para Alcance
devem estar firmes, para que a conexéo automatico ou seleccione outra faixa de
fique a prova d’agua. profundidade (consulte a seccdo 4-5

g) Inspeccione o cabo de energia, de uma Alcance).
ponta & outra, & procura de danos como g eco de fundo desaparece ou a leitura
cortes, quebras, sec¢Ges amassadas ou digital é erratica com o barco em
danificadas. movimento:

h) ﬁssegure—se de que ndo ha]a_ outro a) Assegure-se de que a parte inferior traseira
0cal|za§or de. cardumes ou meqmor d? do transdutor esteja ligeiramente mais alta
profundl_dade ligado e que possa interferir que a frontal e que a parte frontal esteja

. o ,Iocallz,adt_)r de cardumes. mergulhada na 4gua na maior profundidade

i) Ruido eléctrico motor do barco ou de um possivel, de forma a minimizar a geragao
acessorio pode interferir com o transdutor de bolhés devido a cavitagio. Consulte o
e/ou com o Iocalléadfor de cardumes Guia de instalacdo de transdutores em
INAVIMAZI' ISSZ pode gzer com q(;le o painéis, para obter mais informagdes.
ocalizador € cardumes reduza b) O transdutor pode estar mergulhado em
automaticamente o Ganho, a menos que aguas turbulentas. As bolhas de ar na agua
esteja no modo de G?”hc’ manual. desorganizam os ecos retornados,
Dessa forma o localizador de cardumes interferindo sobre a capacidade do
e'"_“‘”a da exibigao os sinais débeis como localizador de cardumes em encontrar o
peixes ou mesmo o fundo. Isso pode ser fundo ou outros alvos. Isso ocorre com
verlflcgdo desligando outros instrumentos, frequéncia quando a rotacio da hélice é
acessorios (Qor exemplo, b_omba (.’0 po_rqo) invertida. O transdutor deve ser montado em
e 0 motor até que se localize o dispositivo um fluxo de agua suave, para que o
causador do prgblemg. Para |nter_romper localizador de cardumes funcione bem em
problemas de ruido eléctrico, experimente: todas as velocidades do barco.

- redireccionar os cabos d'“? er]ergliae'do c) O ruido eléctrico do motor do barco pode
Transdutor paralonge da fiagéo eléctrica interferir no localizador de cardumes.
normal do barco. . . Experimente utilizar conectores de velas

- passar o cabo de energia da unidade do com supresséo de ruido
visor directamente da bateria, com um . o .
fusivel acoplado. 7. Se o localizador apitar quando estiver

4 Ofundo nio é exibido: Ilgado,lmas nada for mostrado:

. O localizador de cardumes pode estar a

a) O localizador de cardumes pode estar funcionar, mas o ajuste da iluminacédo de
s ban o s e et undopde e 5 egaco pa vl

. ; muito baixo. Consulte a sec¢do 2 Operagao
escolhida. Passe o localizador de cardumes basica, para ajustar a iluminacao de fundo
para Alcance automatico ou seleccione do Iocélizador de cardumes

outra faixa de profundidade (consulte a R )

secgao 4-5 Alcance). 8. Foi exibido |d|c3ma erradq: ]

b) A profundidade pode estar fora da faixa do Consulte a secgéo 3-1 Configurar > Sistema.
localizador de cardumes. Quando em 9. Aleiturado combustivel utilizado ou
Alcance automatico, a unidade do visor remanescente parece imprecisa.
exibird “--.-" para indicar que néo foi a) Se o motor estiver a funcionar com o
detectado o fundo. Deve reaparecer um visor localizador de cardumes desligado, o
de fundo quando o barco estiver em aguas localizador de cardumes néo registrara a
mais rasas. quantidade de combustivel utilizada com o

motor a funcionar. Como consequéncia, o valor
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b)

c)

d)

e)

10.

a)

b)

c)

d)

e)
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de Combustivel remanescente sera maior que
a quantidade real existente no tanque.

Para evitar esse problema, utilize a opcao
de Fiacéo de ligagdo automatica descrita na
seccdo 6-5 Opgoes de fiagéo. Isso garante
que o localizador de cardumes seja ligado
automaticamente sempre que se ligar a
igni¢éo do barco.

Em mar agitado, o combustivel pode oscilar
para a frente e para tras, no transdutor de
combustivel, resultando em leituras
incorrectas. Instale uma vélvula de bloqueio
de retorno entre o transdutor de combustivel
e o tanque.

O Valor de ajuste do combustivel
remanescente deve ser restaurado apos
cada reabastecimento (consulte a seccéo
3-3 Configurar > Combustivel).

Otanque de combustivel pode n&o ser enchido
até o mesmo nivel todas as vezes, devido a
bolsas de ar. Isso € particularmente perceptivel
em tanques que ficam abaixo do piso.

Os transdutores de combustivel desgastam-
se com o passar do tempo e devem ser
substituidos ap6s cada 5000 litros de
combustivel.

O fluxo né&o indica combustivel ou
indica pouco combustivel

Verifique se o numero de motores foi
ajustado para 1. Consulte a secgdo 3-3
Configurar > Combustivel.

Examine se os conectores do cabo de
combustivel estéo firmemente conectados
e se agola esta travada no lugar. Agola deve
estar travada no lugar, de forma a se ter uma
conex&o a prova d’agua.

Um transdutor de combustivel pode estar
entupido. Se estiver, remova o transdutor da
tubulacdo de combustivel e assopre
suavemente, na direcgdo oposta a do fluxo
de combustivel.

Deve ser instalado um filtro de combustivel
entre o transdutor de combustivel e o tanque
de combustivel, conforme informado no guia
de instalac&o. Se isso néo for feito, a garantia
pode ser cancelada.

Inspeccione o cabo de combustivel, de uma
ponta a outra, a procura de danos como
cortes, quebras ou sec¢fes amassadas.
Examine se o filtro de combustivel esta
limpo.

11.

a)

12.

a)

b)

c)

13.

a)

b)

14.

a)

b)

c)
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Uma instalacdo com dois motores
mostra somente uma taxa de fluxo:
Verifique se o nimero de motores foi
ajustado para 2. Consulte a secgdo 3-3
Configurar > Combustivel.

Leituras erréticas de fluxo de
combustivel:

O transdutor de fluxo de combustivel pode
ter sido montado muito préximo da bomba
de combustivel ou pode estar sujeito a
vibragdo excessiva. Consulte as instrugdes
de instalac@o que acompanham o transdutor
de combustivel.

Procure vazamentos na tabulacdo de
combustivel ou captador de combustivel, no
tanque.

O valor da vazéo do filtro de fluxo ndo é
apropriado para o motor. Verifique se o valor
ndo foi ajustado para zero e, em seguida,
procure aumentar o valor até ser mostrada
uma taxa de fluxo estavel. Consulte a secgéo
3-3 Configurar > Combustivel.

N&o ha leitura para a economia de
combustivel:

O barco precisa estar em movimento na
agua para gerar uma leitura de Economia.
Verifique se a roda de pas do transdutor esta
a girar livremente e se os dois magnetos da
roda de pas ainda estdo nos respectivos
lugares.

Na exibi¢éo ha um tracado de fundo
duplicado:

O barco pode estar em uma area que gere
sombras. Consulte a secgéo 4-1
Interpretacéo do visor.

Em &aguas rasas, o eco pode oscilar
bruscamente. Reduza o ajuste de ganho
(consulte a sec¢éo 4-4 Ganho) e/ou reduza
a poténcia do pulso do sonar (consulte a
seccdo 3-2 Configurar > Sonar).

Reduza o Alcance.
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Appendix C - How to contact u

NORTH AMERICA

Navman USA Inc.

18 Pine St. Ext.

Nashua,

NH 03060.

Ph: +1 603 577 9600

Fax: +1 603 577 4577

e-mail: sales@navmanusa.com

web: www.navman.com

Toll Free: 866 NAVMANL1 or
866-628-6261

OCEANIA

Australia

Navman Australia Pty. Limited
Unit 2 / 5-13 Parsons St.
Rozelle,

NSW 2039,

Australia.

Ph: +61 2 9818 8382

Fax: +61 2 9818 8386
e-mail: sales@navman.com.au
web:  www.navman.com

Brazil

Equinautic Com Imp Exp de
Equip Nauticos Ltda.

Rua Ernesto Paiva, 139
Clube dos Jangadeiros
Porto Alegre - RS - Brasil
CEP: 91900-200.

Ph: +55 51 3268 6675

+55 51 3269 2975
Fax:  +5551 3268 1034
e-mail:

equinautic@equinautic.com.br
web:  www.equinautic.com.br

Realmarine

Estrada do Joa 3862,

Barra da Tijuca,

Rio de Janeiro, Brazil.

CEP: 22611-020.

Ph: +55 21 2483 9700

Fax:  +55 21 2495 6823
e-mail: tito@realmarine.com.br
web:  www.realmarine.com.br

New Zealand

Absolute Marine Ltd.

Unit B, 138 Harris Road,

East Tamaki,

Auckland.

Ph: +64 9 273 9273

Fax: +64 9 273 9099

e-mail:
navman@absolutemarine.co.nz

Papua New Guinea
Lohberger Engineering,

Lawes Road, Konedobu.

PO Box 810,

Port Moresby.

Ph: +675 321 2122

Fax: +675 321 2704

e-mail: loheng@online.net.pg
web: www.lohberger.com.pg

SOUTH AMERICA

Argentina

Costanera Uno S.A.

Av Presidente R Castillo y Calle 13

1425 Buenos Aires,

Argentina.

Ph: +54 11 4312 4545

Fax +54 11 4312 5258

e-mail:
purchase@costanerauno.com.ar

web: www.costanerauno.ar

FISH 4500 Installation and Operation Manual

ASIA

China

Peaceful Marine Electronics Co. Ltd.
Guangzhou, Hong Kong, Dalian,
Qingdao, Shanghai

1701 Yanjiang Building

195 Yan Jiang Zhong Rd. 510115
Guangzhou, China

Ph: +86 20 3869 8839

Fax: +86 20 3869 8780

e-mail: sales@peaceful-marine.com
web: www.peaceful-marine.com

India
Access India Overseas Pvt. Ltd.
A-98, Sector 21,

Noida - 201 301,

India.
Ph:
TeleFax:
Mobile:
e-mail:

+91 120 244 2697
+91 120 253 7881
+91 98115 04557
vkapil@del3.vsnl.net.in

Indonesia

Polytech Nusantara,

Graha Paramita 2nd Floor,

Jin Denpasar Raya Blok D2

Kav 8 Kuningan,

Jakarta 12940.

Ph: +62 21 252 3249

Fax: +62 21 252 3250

e-mail: polytech@transavia.co.id

NAVMAN

Korea

Kumhomarine Technology Co. Ltd.
#604-842, 2F, 1118-15,
Janglim1-Dong,

Saha-Gu,

Busan, Korea.

Ph: +82 51 293 8589

Fax:  +82 51 265 8984
e-mail: info@kumhomarine.com
web:  www.kumhomarine.com

Maldives

Maizan Electronics Pte. Ltd.
Henveyru,08 Sosunmagu.

Male', Maldives,

Mobile: +960 78 24 44

Ph: +960 32 32 11

Fax:  +960 32 57 07

e-mail: ahmed@maizan.com.mv

Singapore, Malaysia, Brunei,
Indonesia and Phillipines
RIQ PTE Ltd.

Blk 3007, Ubi Road 1,
#02-440,

Singapore 408701.

Ph: +65 6741 3723

Fax: +65 6741 3746

e-mail: rig@postone.com

Taiwan

Seafirst International Corporation
No. 281, Hou-An Road,
Chien-Chen Dist.

Kaohsiung,

Taiwan R.O.C.

Ph: +886 7 831 2688

Fax:  +886 7 831 5001
e-mail: seafirst@seed.net.tw

Thailand

Thong Electronics (Thailand)
Company Ltd.

923/588 Thaprong Road,
Mahachai, Muang,
Samutsakhon 74000, Thailand.
Ph: +66 34 411 919

Fax:  +66 34 422 919
e-mail: thonge@cscoms.com

Vietnam

Haidang Co. Ltd.

16A/AlE, Ba thang hai St.
District 10, Hochiminh City.
Ph: +84 8 86321 59

Fax:  +84 886321 59
e-mail: sales@haidangvn.com
web:  www.haidangvn.com
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MIDDLE EAST

Lebanon and Syria

Balco Stores

Balco Building, Moutran Street,
Tripoli (via Beirut). - Lebanon
P.O. Box: 622,

Ph: +961 6 624 512

Fax: +961 6 628 211
e-mail: balco@cyberia.net.lb

United Arab Emirates

Kuwait, Oman, Iran & Saudi Arabia
Abdullah Moh'd Ibrahim Trading,
opp Creak Rd.

Baniyas Road,

Dubai.
Ph: +971 4 229 1195
Fax:  +971 4 229 1198

e-mail: mksq99@email.com

AFRICA

South Africa

Pertec (Pty) Ltd (Coastal
Division)

16 Paarden Eiland Road.
Paarden Eiland, 7405
PO Box 527,

Paarden Eiland, 7420
Cape Town, South Africa.
Ph: +27 21 511 5055
Fax: +27 21 511 5022
e-mail: info@kfa.co.za
web:  www.pertec.co.za

EUROPE

France, Belgium and
Switzerland

Plastimo International

15, rue Ingénieur Verriére,
BP435,

56325 Lorient Cedex.

Ph: +33 297 87 36 36
Fax: +33297 873649
e-mail: plastimo@plastimo.fr
web:  www.plastimo.fr

Germany

Plastimo Deutschland

15, rue Ingénieur Verriére
BP435- 56325 Lorient Cedex.

Ph: +49 6105 92 10 09
+49 6105 92 10 10
+49 6105 92 10 12
Fax: +49 6105 92 10 11
e-mail:

plastimo.international@plastimo.fr
website: www.plastimo.de
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Italy

Plastimo Italia

Nuova Rade spa, Via del Pontasso 5
1-16015 Casella Scrivia (GE).

Ph: +39 1096 80162

Fax:  +39 1096 80150

e-mail: info@nuovarade.com
web:  www.plastimo.it

Holland

Plastimo Holland BV.
Industrieweg 4-6,

2871 JE Schoonhoven
Ph: +31 182 320 522
Fax:  +31 182 320519
e-mail: info@plastimo.nl
web:  www.plastimo.nl

United Kingdom

Plastimo Mfg. UK Ltd.

School Lane

Chandlers Ford Industrial Estate,
Eastleigh

Hants S053 ADG.

Ph: +44 23 8026 2211

Fax:  +44 23 8026 6328
e-mail: sales@plastimo.co.uk
web:  www.plastimo.co.uk

Sweden, Denmark, Finland and
Norway

Plastimo Nordic AB.

Box 28 - Lundenvéagen 2,

47321 Henan.

Ph: +46 304 360 60

Fax:  +46 304 307 43
e-mail:info@plastimo.se

web:  www.plastimo.se

Spain

Plastimo Espafia, S.A.
Avenida Narcis Monturiol, 17
08339 Vilassar de Dalt,
(Barcelona).

Ph: +34 93 750 75 04

Fax: +34 93 750 75 34
e-mail: plastimo@plastimo.es
web:  www.plastimo.es

Portugal

Siroco Representacoes Nauticas, Lda
Avenida de India N°40

1300-299 Lisbon

Ph: +351 21 362 04 57

Fax: +351 21 36229 08

e-mail:
plastimo@siroco-nautica.pt

web:  www.plastimo.com

NAVMAN
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Other countries in Europe
Plastimo International

15, rue Ingénieur Verriere BP435
56325 Lorient Cedex, France.

Ph: +33 297 87 36 59
Fax: +33297 873629
e-mail:

plastimo.international@plastimo.fr
web: www.plastimo.com

REST OF WORLD /
MANUFACTURERS
Navman NZ Limited
13-17 Kawana St.
Northcote.

P.O. Box 68 155,
Newton,

Auckland,

New Zealand.

Ph: +64 9 481 0500

Fax: +64 9 480 3176

e-mail:
marine.sales@navman.com

web:  www.navman.com
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